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1. Предисловие 
Благодарим вас за покупку нашего высокопроизводительного преобразователя. 

В данном руководстве кратко описаны характеристики, установка и подключение, 
настройка параметров и эксплуатация высокопроизводительного преобразователя. Перед 
использованием (установкой, эксплуатацией, техническим обслуживанием, проверкой и т. 
д.) внимательно прочтите данное руководство. Кроме того, перед использованием 
данного продукта ознакомьтесь с мерами безопасности. 

Поскольку мы постоянно совершенствуем наши продукты, настоящее руководство может 
быть изменено без предварительного уведомления. 

 

 
1.1. Проверка перед использованием 
При распаковке внимательно проверьте следующее: 

(1) Находится ли в коробке заказанное вами устройство, сертификат на 
продукт, руководство по эксплуатации и гарантия; 
(2) Соответствует ли модель продукта, указанная на заводской табличке на боковой 
стороне устройства, вашим требованиям к заказу; 

(3) Не был ли продукт поврежден во время транспортировки. 
Если обнаружены какие-либо упущения, повреждения или другие проблемы, 
пожалуйста, как можно скорее свяжитесь с нашей компанией или агентом для их 
устранения. 

 

 
Примечание: Не устанавливайте поврежденный преобразователь или преобразователь 
с отсутствующими деталями. В противном случае может произойти возгорание или 
несчастный случай.
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2. Меры безопасности 
2.1 Знаки безопасности 
В данном руководстве используются следующие два типа знаков безопасности: 

 

Внимательно прочтите данное руководство и соблюдайте необходимые меры 
безопасности при установке, отладке и ремонте данной системы. Наша компания не несет 
ответственности за любой ущерб или убытки, вызванные неправомерной эксплуатацией. 

2.2 Вопросы безопасности 
2.2.1 Распаковка и осмотр 

2.2.2 Механическая установка 

 
 Устанавливайте на негорючих материалах, таких как металл, чтобы предотвратить 

возгорание. 
 Не устанавливайте в среде с взрывоопасными газами или вблизи горючих материалов, 

чтобы предотвратить возгорание. 

 При транспортировке поддерживайте нижнюю часть устройства, чтобы предотвратить 
его падение. 

 Установите устройство в месте с минимальной вибрацией, вдали от прямых солнечных 
лучей и брызг воды, чтобы предотвратить повреждение. 

 При размещении двух или более преобразователей в одном шкафу обратите внимание 
на положение установки, чтобы обеспечить эффективное рассеивание тепла. 

 Не допускайте попадания посторонних металлических предметов, таких как винты и 
шайбы, в преобразователь, чтобы предотвратить возгорание или повреждение. 

2.2.3 Электрическая проводка 

 Необходимо следовать инструкциям, приведенным в данном руководстве, а работы 
должны выполняться квалифицированными электротехниками. Несоблюдение этих 
требований может привести к риску поражения электрическим током. 

 Для отключения преобразователя от источника питания необходимо использовать 
автоматический выключатель. Несоблюдение этого требования может привести к 
возгоранию. 

 Перед подключением убедитесь, что преобразователь отключен от питания и 
индикатор зарядки полностью погас. Несоблюдение этого требования может привести 
к поражению электрическим током. 

ОПАСНО 

  ОПАСНО Действия и ситуации, которые могут привести к серьезным травмам или даже 
смерти 

ВНИМАНИЕ Не устанавливайте поврежденный преобразователь или преобразователь с 
отсутствующими деталями, иначе это может привести к возгоранию или 
травмам. 

ВНИМАНИЕ 

ОПАСНО 

ВНИМАНИЕ Действия и ситуации, которые могут привести к травмам средней или легкой 

степени тяжести, а также к повреждению оборудования. 
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 Правильно заземлите преобразователь в соответствии со стандартами. 
Несоблюдение этого требования может привести к риску поражения электрическим 

током. 
 Выберите кабель питания с диаметром, соответствующим номинальной мощности 

преобразователя; в противном случае может произойти несчастный случай. Ни в 
коем случае не подключайте входной источник питания к выходным клеммам 
преобразователя (U, V, W), иначе привод может быть поврежден. 

 При подключении выходных клемм (U, V, W) обратите внимание на направление 
вращения двигателя. 

 Убедитесь, что проводка соответствует требованиям ЭМС и стандартам 
безопасности вашего региона; в противном случае может произойти несчастный 
случай. 

 Никогда не подключайте тормозной резистор непосредственно между клеммами (+) и 
(-) шины постоянного тока, иначе может произойти несчастный случай. 

 Никогда не подключайте тормозной резистор непосредственно между клеммами 
шины постоянного тока (+) и (-), иначе может произойти возгорание. 

 Никогда не подключайте к сигналу переменного тока 220 В никакие другие клеммы 
управления, кроме T1A-T1B-T1C, T2A-T2B-T2C или T3A-T3B-T3C; в противном случае 
может произойти повреждение имущества. 

2.2.4 Включение питания 

 Перед отправкой с завода продукт прошел испытание на выдерживаемое 
напряжение. Повторное испытание перед включением питания не требуется, так как 
это может привести к несчастному случаю. 

 Не прикасайтесь к приводу или окружающим цепям мокрыми руками до или после 
включения питания. Это может привести к поражению электрическим током. 

 Перед включением питания необходимо установить и закрыть все крышки. 
Невыполнение этого требования может привести к поражению электрическим током. 

 Не открывайте крышки после включения питания, так как это может привести к 
поражению электрическим током. 

 Не прикасайтесь к входным или выходным клеммам преобразователя после 
включения питания. Это может привести к поражению электрическим током. 

 Перед подачей питания убедитесь, что уровень входного напряжения соответствует 
номинальному уровню напряжения преобразователя и что расположение проводов 
на входных клеммах питания (R, S, T) и выходных клеммах (U, V, W) является 
правильным. Кроме того, проверьте наличие коротких замыканий в любых 
периферийных цепях, подключенных к приводу, и убедитесь, что все соединения 
надежно закреплены. 

 Все подключения периферийных компонентов должны соответствовать 
инструкциям, приведенным в данном руководстве. Убедитесь в правильности 
подключения в соответствии с указанными методами подключения цепей. 
Несоблюдение этого требования может привести к несчастному случаю. 

 Не изменяйте произвольно заводские параметры, так как это может быть опасно. 
2.2.5 Эксплуатация 

ВНИМАНИЕ 

ОПАСНО 

ВНИМАНИЕ 

ОПАСНО 
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 Не прикасайтесь к охлаждающему вентилятору или разрядной резистору для 
проверки температуры во время работы. Это может привести к ожогам. 

 Непрофессиональные техники не должны проверять сигнал во время работы. 
Это может привести к травмам или повреждению оборудования. 

 Во время работы не допускайте попадания мусора в устройство, так как это 
может привести к его повреждению. 

 Не используйте контактор для управления запуском и остановкой привода, так как 
это может привести к повреждению устройства. 

2.2.6 Техническое обслуживание и ремонт 

 Технический персонал должен соблюдать установленные процедуры технического 
обслуживания и ремонта. Техническое обслуживание должно выполняться 
квалифицированными специалистами. 

 Перед техническим обслуживанием преобразователь необходимо отключить от 
источника питания, а работы по техническому обслуживанию можно выполнять 
только через 10 минут. 

 Все подключаемые компоненты должны подключаться и отключаться при 
отключенном питании. 

 Не оставляйте металлические провода или другие металлические предметы внутри 
машины, так как это создает опасность возгорания. 

 Не прикасайтесь непосредственно к компонентам на печатной плате, так как это 
может привести к повреждению преобразователя из-за статического электричества. 

 После ремонта убедитесь, что все винты затянуты. 
 При замене вентилятора обратите внимание на направление его вентиляции. 
 После замены платы управления убедитесь, что перед началом работы установлены 

соответствующие параметры. Невыполнение этого требования может привести к 
материальному ущербу. 

2.2.7 Утилизация 

 Электролитические конденсаторы на главной плате и печатных платах могут 
взорваться при сжигании. 

 Пластиковые детали могут выделять токсичные газы при сжигании.

ВНИМАНИЕ 

ОПАСНО 

ВНИМАНИЕ 

ВНИМАНИЕ 
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3. Информация о продукте 
3.1 Описание модели 

 

 
№ Название Интерпретация 
① Серия преобразователей частоты 
② Характеристики 

напряжения 
2-200 В~240 В, 3-380 В~480 В, 6-660 В~690 В 
S: 1 фаза, T: 3 фазы 

 
③ 

 
Номинальный ток 

Ток выражается в виде 4-значного числа с десятичной 
запятой в А (единица измерения: А). 
Пример: 05A5 означает 5,5 А, 0032 означает 32 А, а 0860 
означает 8600 А. 

 
④ 

 
Тип тока 

Пустой: ток при стандартной нагрузке 
G: Ток при высокой нагрузке (некоторые модели подходят 
только для применения при высокой нагрузке) 

 
⑤ 

 
Тип двигателя 

Пустой: асинхронный/индукционный двигатель 
S: Синхронный двигатель с постоянными магнитами  
R: Переключаемый реактивный двигатель 

⑥ Тип панели Пусто: светодиодная панель  
C: ЖК-панель 

⑦ Тормозной блок Пусто: без тормозного устройства  
B: встроенное тормозное устройство 

⑧ Реактор Пусто: без реактора 
L: Встроенный реактор постоянного тока 

⑨ Тип конструкции Пусто: Стандартная модель (для крепления на стену или 
встраивания в шкаф) 
F: Кронштейн 

⑩ Дополнительные 
карты 

2 буквы обозначают тип дополнительной карты 

➃ Другое 2 цифры (00-99) обозначают зарезервированные опции 
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3.2 Технические характеристики серии 
Таблица 3-1 Технические характеристики VFD 

 
Модель 

Стандартные области применения Применение с высокой нагрузкой 
Номинальный 
входной ток 

(А) 

Номинальный 
выходной 
ток (А) 

Применимая 
мощность 

двигателя (кВт) 

Номинальный 
входной ток 

(А) 

Номинальный 
выходной 
ток (А) 

Применимая 
мощность 

двигателя (кВт) 

D39-3T02A6B 3,6 2,6 0,75 2,1 1,5 0,4 
D39-3T04A1B 6,4 4,1 1,5 3,6 2,6 0,75 
D39-3T05A5B 8,7 5,5 2,2 6,4 4,1 1,5 
D39-3T06A9B 10,9 6,9 3 8,7 5,5 2,2 
D39-3T09A5B 14 9,5 4 10,9 6,9 3 
D39-3T12A6B 20,7 12,6 5,5 14 9,5 4 
D39-3T18A5B 26,5 18,5 7,5 20,7 12,6 5,5 
D39-3T0025B 36,6 25 11 26,5 18,5 7,5 
D39-3T0032B 40 32 15 36,6 25 11 
D39-3T0038B 47 38 18,5 40 32 15 
D39-3T0045B 56 45 22 47 38 18,5 
D39-3T0060B 70 60 30 56 45 22 
D39-3T0075B 80 75 37 70 60 30 
D39-3T0092B 94 92 45 80 75 37 
D39-3T0115（*） 128 115 55 94 92 45 
D39-3T0150（*） 160 150 75 128 115 55 
D39-3T0180（*） 190 180 90 160 150 75 
D39-3T0215（*） 225 215 110 190 180 90 
D39-3T0260（*） 265 260 132 225 215 110 

D39-3T0305 310 305 160 265 260 132 
D39-3T0350 355 350 185 310 305 160 
D39-3T0380 385 380 200 355 350 185 
D39-3T0425 430 425 220 385 380 200 
D39-3T0480 485 480 250 430 425 220 
D39-3T0530 545 530 280 485 480 250 
D39-3T0600 610 600 315 545 530 280 
D39-3T0650 665 650 355 610 600 315 

D39-3T0650G - - - 665 650 355 
D39-3T0725G - - - 785 725 400 
D39-3T0860G - - - 890 860 500 

* Обозначает дополнительный встроенный тормозной блок. Выражается добавлением 
буквы B к номеру модели, например D39-3T0150B.
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3.3 Основные характеристики и конфигурация 
Таблица 3-2 Основные характеристики и конфигурация 

 

ПУНКТ ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
 
Потребляемая 
мощность 

Номинальное 
напряжение 

3T: трехфазный переменный ток, (380-480) В 
Номинальная частота 50/60 Гц ± 5 % 

 
 
 
 
Выходная 
мощность 

Выходное напряжение 0–100 % входного напряжения 
Номинальный 
выходной ток 

Зависит от модели; подробности см. в стандартных 
технических характеристиках 

 
 
Перегрузочная 
способность 

Стандартное применение: 120% номинального 
выходного тока в течение 60 секунд; 
Применение с большой нагрузкой: 150% номинального 
выходного тока в течение 60 секунд, 200% 
номинального выходного тока в течение 2 секунд. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Характеристик
и управления 

Режим управления Постоянный крутящий момент V/f, квадратичная 
нагрузка V/f, бессенсорное векторное управление, 
энергосберегающий режим 

 
Режим настройки 
частоты 

Внешние клеммы (включая логическую 
многоскоростную, аналоговый вход, настройку 
ВВЕРХ/ВНИЗ, высокоскоростной импульсный вход 
частоты), клавиатура, последовательная связь 

Режим настройки 
команды 

Внешние клеммы (т. е. логический вход), клавиатура, 
последовательная связь 

 
Точность настройки 
частоты 

Клавиатура, настройка ВВЕРХ/ВНИЗ: 0,1 Гц 
Аналоговая настройка, последовательная связь: 10 бит 
(0,05 Гц/50 Гц) 

 
 
 
Низкочастотный 
крутящий момент 

Бессенсорное управление V/f: 
120 % от номинального момента/3 Гц (применение с 
малой нагрузкой) 150 % от номинального момента/3 Гц 
(применение с большой нагрузкой) 
Бессенсорное векторное управление: 
120 % номинального момента при 0,5 Гц (применение с 
малой нагрузкой) 150 % номинального момента при 3 Гц
(применение с большой нагрузкой) 

 
Диапазон 
регулирования 
скорости 

Бессенсорное управление V/f: 1:40 
Бессенсорное векторное управление: 1:200 

 
Точность 
регулирования 
скорости 

Бессенсорное управление V/f: ±2% 
Без векторного управления PG: ±0,2% 

Частота переключения От 1,5 кГц до 12 кГц, автоматически снижает частоту 
переключения в зависимости от температуры перехода; 

 
Автономный 
источник 
питания 

управления 

Выходное напряжение 10 В постоянного тока ±5 % (1 канал), 24 В постоянного 
тока ±5 % (1 канал) 

 
Максимальная 
нагрузка 

5 В/10 В: максимальный ток 10 мА, используется для 
опорных потенциометров 
24 В: максимальный ток 100 мА, используется для 
логических входов 
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ПУНКТ ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
 
 
Аналоговый 
вход 

Количество 2 канала: AI1, AI2 
Тип Постоянный ток или постоянное напряжение 
Максимальный 
диапазон входа 

AI1: 0–5 В постоянного тока, или 0–10 В постоянного 
тока, или 0/4–20 мА постоянного тока AI2: 0–5 В 
постоянного тока, или 0–10 В постоянного тока, или 0/4–
20 мА постоянного тока 

 
 
 
Аналоговый 
выход 

Количество 2 канала, AO1 и AO2 
Тип Постоянный ток или постоянное напряжение 
Максимальный 
диапазон выходного 
напряжения 

0–10 В постоянного тока или 0–20 мА/4–20 мА 
постоянного тока 

Выбор функций Множество функций, включая выходную частоту, 
выходной ток, настройку скорости и последовательный 
выход данных 

 
 
 
 
 
Логический 
вход 

 
 
LI1~LI8 

Источник питания 0–24 В постоянного тока. В 
преобразователях 3T0032B и ниже доступны только LI1–
LI6. 
77 выбираемых функций, включая прямой ход, обратный 
ход, запуск, сброс неисправности и многоскоростной 
режим. 
LI6 может быть настроен как высокоскоростной 
импульсный вход с максимальной частотой входных 
импульсов 100 кГц. 

AI1, AI2 В преобразователях 3T0032B и ниже AI1, AI2 могут быть 
настроены как логические входы. 

Принудительно 
действительный вход 

f309, f310 являются принудительно действительными 
входами, и их функции конфигурации всегда 
действительны во время включения питания. 

 
Логический 
выход 

 
LO、CLO 

Положительная логика и отрицательная логика являются 
опциональными, заводская настройка по умолчанию — 
отрицательная логика 
Логический выход или импульсный выход являются 
опциональными, заводская настройка по умолчанию — 
логический выход 

 
 
 
 

Релейный 
выход 

 
 
 
T1A, T1B, T1C T2A, T2B,
T2C T3A, T3C 

T1A: нормально открытый, T1B: нормально закрытый,
T1C: общий T2A: нормально открытый, T2B: нормально
закрытый, T2C: общий T3A: нормально открытый, T3C:
общий 
Номинальная нагрузка контактов: 
T1A-T1C/T2A-T2C/T3A-T3C: 5 А при 250 В переменного
тока, 5 А при 30 В постоянного тока T1B-T1C/T2B-T2C: 3
А при 250 В переменного тока, 3 А при 30 В постоянного
тока 
Функциональные опции: Неисправность, сигнализация,
достижение заданной частоты и другие функции. 

 
Управление 

STO 
 
STO1, STO2 

Когда STO1 и STO2 подключены к P24, а клемма P24 
питается от +24 В, преобразователь будет работать в 
нормальном режиме. В других случаях срабатывает 
защита STO, и преобразователь останавливается. 

 
Коммуникацион
ный интерфейс 

Протокол аппаратного 
интерфейса 

RS-485 
Протокол программного 
обеспечения связи 

Modbus 
 
Структура 

Уровень защиты IP20 
Способ охлаждения Принудительное воздушное охлаждение 
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ПУНКТ ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
 
 
 
 
 

 
Условия 
эксплуатации 

Место установки В помещении 

Рабочая температура ● 3T0032B и ниже: -10 ~ 50 °C 
● 3T0038B и выше: от -10 до 40 °C 

Температура хранения -20～60ºC 
Влажность Ниже 95 % относительной влажности (без конденсации) 

 
 
Высота 

(1) При высоте ниже 1000 м используйте 
устройство с номинальной мощностью. 
(2) При высоте над уровнем моря от 1000 до 3000 м 
используйте устройство с уменьшенной мощностью на 
1 % за каждые 100 м увеличения высоты. 

3.4 Внешние габаритные размеры 
3.4.1 Паспортная табличка 

Рисунок 3-1 Пример заводской таблички 

3.4.2 Внешние габаритные размеры 
D1 W 

 

W2 
Рисунок 3-2 Внешний вид и монтажные размеры (3T0032B и ниже) 

H H1 
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D 

Таблица 3-3 Внешний вид и монтажные размеры (3T0032B и ниже) 
 

Модель 
Габаритные размеры (мм) Установочные размеры (мм) Клеммы главной цепи 
 

H 
 

W 
 

D 
 

D1 
 

H1 
 

W1 
 

W2 
Апертура 

d 
Характерис
тики винтов 

Крутящий 
момент 
затяжки, 
Ньютон-
метр (Н·м) 

D39-3T02A6B  
 

206 

 
 

76,5 

 
 

163 

 
 

168,5 

 
 

195 

 
 

66,5 

 
 
- 

 
 

Φ5 

 
 

M3,5 

 
 

10(1,1) 
D39-3T04A1B 
D39-3T05A5B 
D39-3T06A9B 
D39-3T09A5B 
D39-3T12A6B  

262 
 

100 
 

166 
 

171 
 

251 
 

90 
 
- 

 
Φ5 

 
M3,5 

 
10(1,1) D39-3T18A5B 

D39-3T0025B 
D39-3T0032B 353 120 217 222 341 108 90 Φ7 M6 30(3,4) 

D1 
 

 
Рисунок 3-3 Внешний вид и монтажные размеры (3T0038B-3T0380)  

Таблица 3-4 Внешний вид и монтажные размеры (3T0038B -3T0380)

W 
W1 

H1 H 

 
 

Модель 

Габаритные размеры (мм) Установочные размеры 
(мм) 

Клеммы главной цепи 

 
H 

 
W 

 
D 

 
D1 

 
H1 

 
W1 

Апертура 
d 

Характерист
ики винтов 

Крутящий 
момент 
затяжки, 

Ньютон-метр 
(Н·м) 

D39-3T0038B  
400 

 
188 

 
193,5 

 
201 

 
385 

 
120 

 
Φ7 

 
M6 

 
30(3,4) D39-3T0045B 

D39-3T0060B 440 200 198 206 425 140 Φ9 M5 20(2,3) 
D39-3T0075B  

460 
 

260 
 

221 
 

229 
 

445 
 

180 
 

Φ9 
 

M6 
 

30(3,4) D39-3T0092B 
D39-3T0115 520 290 248 256 500 200 Φ11 M8 40(4,5) 
D39-3T0150 650 290 317 325 630 240 Φ11 M8 40(4,5) 
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Модель 

Габаритные размеры (мм) Установочные размеры 
(мм) 

Клеммы главной цепи 

 
H 

 
W 

 
D 

 
D1 

 
H1 

 
W1 

Апертура 
d 

Характерист
ики винтов 

Крутящий 
момент 
затяжки, 

Ньютон-метр 
(Н·м) 

D39-3T0180  
785 

 
290 

 
334 

 
342 

 
765 

 
240 

 
Φ11 

 
M10 

 
80(9,0) D39-3T0215 

D39-3T0260 
D39-3T0305  

860 
 

360 
 

365 
 

373 
 

840 
 

240 
 

Φ11 
 

M12 
 

120(13,6) D39-3T0350 
D39-3T0380 

 

Рисунок 3-4 Внешний вид и монтажные размеры (3T0425-3T0860G не включают выходной 
реактор переменного тока) 

Таблица 3-5 Внешний вид и монтажные размеры (3T0425-3T0860G не включают выходной 
реактор переменного тока)

 
Модель 

Габаритные размеры 
(мм) 

Установочные размеры (мм) Клеммы главной цепи 

 
H 

 
W 

 
D 

 
D1 

 
H1 

 
W1 

 
W2 

 
W3 

Аперту
ра d 

Характерис
тики винтов 

Крутящий 
момент 
затяжки, 
Ньютон-
метр (Н·м) 

D39-3T0425  
1168 

 
320 

 
500 

 
508 

 
1058 

 
240 

 
150 

 
385 

 
13 

 
M12 

 
310(35) D39-3T0480 

D39-3T0530  
1325 

 
340 

 
545 

 
553 

 
1215 

 
240 

 
185 

 
401 

 
13 

 
M12 

 
310(35) D39-3T0600 

D39-3T0650 
D39-3T0650G  

1510 
 

355 
 

560 
 

568 
 

1400 
 

240 
 

185 
 

426 
 

13 
 

M16 
 

753(85) D39-3T0725G 

D39-3T0860G 
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Рисунок 3-5 Внешний вид и монтажные размеры (3T0425F-3T0860GF включая выходной 

реактор переменного тока) 
Таблица 3-6 Внешний вид и монтажные размеры (3T0425F-3T0860GF включая выходной 
реактор переменного тока) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.4.3 Внешняя панель с размерами для установки лотка (мм) 

Рисунок 3-6 Схематическое изображение внешних размеров панели и лотка

 
Модель 

Габаритные размеры (мм) Установочные размеры (мм) Клеммы главной цепи 
 

H 
 

W 
 

D 
 

D1 
 

H1 
 

H2 
 

W1 
 

W2 
 

W3 
Аперту
ра d 

Характер
истики 
винтов 

Крутящий 
момент 
затяжки, 
Ньютон-
метр (Н·м) 

D39-3T0425F  
1507 

 
320 

 
500 

 
508 

 
1058 

 
435 

 
240 

 
150 

 
385 

 
13 

 
M12 

 
310(35) D39-3T0480F 

D39-3T0530F  
1668 

 
340 

 
545 

 
553 

 
1215 

 
439 

 
240 

 
185 

 
401 

 
13 

 
M12 

 
310(35) D39-3T0600F 

D39-3T0650F 
D39-3T0650GF  

1830 
 

355 
 

560 
 

568 
 

1400 
 

416 
 

240 
 

185 
 

426 
 

13 
 

M16 
 

753(85) D39-3T0725GF 
D39-3T0860GF 

Монтажный вырез 81 

М
он
та
жн

ы
й 
вы

ре
з 

12
8 
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3.5 Уход и техническое обслуживание 
Под воздействием температуры окружающей среды, влажности, пыли и вибрации 
компоненты внутри преобразователя постепенно изнашиваются, что приводит к выходу 
преобразователя из строя или сокращению срока его службы. Поэтому 
преобразователь требует ежедневного ухода и регулярного технического 
обслуживания. 

3.5.1 Ежедневная проверка 
Таблица 3-7 Пункты ежедневной проверки 

 

Проект Содержание 
Температура/ 
влажность 

Убедитесь, что температура и влажность окружающей среды находятся 
в пределах указанного диапазона и нет конденсации. 

Масляный туман и 
пыль 

Убедитесь, что внутри преобразователя нет масляного тумана, пыли 
или конденсата. 

Преобразователь Проверьте преобразователь на наличие ненормального нагрева или 
вибрации. 

Вентилятор Убедитесь, что вентилятор работает нормально и не имеет 
препятствий. 

Входная мощность Убедитесь, что напряжение и частота входного питания находятся в 
допустимом диапазоне. 

Двигатель Проверьте двигатель на наличие ненормальной вибрации, нагрева, 
шума или потери фазы. 

3.5.2 Регулярные проверки 
В зависимости от фактических условий эксплуатации, регулярные проверки должны 
проводиться каждые три-шесть месяцев и в основном охватывать следующие пункты: 
Таблица 3-8. Пункты регулярной проверки 

Проект Содержание 
Печатная плата, 
воздуховод 

Проверьте наличие пыли и мусора. При наличии удалите их с помощью 
сухого воздуха. 

Электролитический 
конденсатор 

Проверьте на наличие утечки, изменения цвета или трещин. Если 
таковые имеются, замените электролитический конденсатор. 

Кабель Проверьте кабели питания и управления на наличие повреждений, в том 
числе на наличие ослабленной изоляционной ленты. 

Контрольные 
клеммы 

Проверьте, нет ли ослабленных винтов. Если есть, затяните их 
отверткой. 

Клеммы главной 
цепи 

Проверьте, нет ли плохого контакта и признаков перегрева или 
образования дуги на соединениях медных шин. 

 
 
 
Испытание изоляции 

После замыкания всех входных и выходных клемм главной цепи с 
помощью мегомметра (500 В постоянного тока) проведите испытание 
изоляции между клеммами главной цепи и землей. Сопротивление 
изоляции должно быть не менее 5 мегаом. 
Тестирование отдельного зажима относительно заземления строго 
запрещено, так как это может привести к повреждению преобразователя. 

3.5.3 Замена изнашиваемых деталей 
Электролитические конденсаторы вентилятора и фильтра главной цепи 
преобразователя легко повреждаются. Для обеспечения длительной, безопасной и 
безотказной работы преобразователя эти изнашиваемые детали необходимо регулярно 
заменять. Общий график замены изнашиваемых деталей приведен в таблице 3-9.
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Таблица 3-9. Ориентировочный срок службы изнашиваемых деталей 
Устройства Срок службы 
Вентилятор 30 000 ~ 40 000 часов 
Электролитические 
конденсаторы 

40 000 ~ 50 000 часов 

По мере изменения условий эксплуатации, нагрузки и времени работы вы можете 
самостоятельно определять время замены. Критерии приведены в таблице 3-10. 
Таблица 3-10 Критерии замены изнашиваемых деталей 
Устройства Причина повреждения Критерии 
Вентилятор Износ подшипников и старение 

лопастей; 
Проверьте, нет ли трещин на лопастях 
вентилятора и не слышен ли 
необычный звук вибрации при 
включении машины; 

Электролитические 
конденсаторы 

Высокая температура 
окружающей среды; Старение 
электролита; 
Частые изменения нагрузки 
приводят к увеличению пульсаций 
тока. 

Проверьте, нет ли утечки жидкости, не 
выпячивается ли предохранительный 
клапан, измерьте электростатическую 
емкость и сопротивление изоляции. 

 
3.5.4 Хранение 
При временном хранении или длительном хранении преобразователя обратите внимание 
на следующие моменты: 
(1) Храните в пылезащищенном, хорошо вентилируемом месте в пределах указанных 

диапазонов температуры и влажности. 
(2) Длительное хранение может привести к износу электролитических конденсаторов, 

поэтому преобразователь необходимо включать каждые 6 месяцев. При включении 
используйте регулятор напряжения, чтобы медленно увеличить входное напряжение 
до номинального значения, и дайте преобразователю проработать не менее 5 часов с 
нагрузкой или без нее. 

 
3.6 Гарантия 
(1) Гарантия распространяется только на сам преобразователь; 
(2) При нормальном использовании, в случае возникновения неисправности или 

повреждения, производитель предоставляет гарантию в течение 12 месяцев (с даты 
изготовления). По истечении 12 месяцев взимается разумная плата за ремонт; 

(3) В течение 12 месяцев в случае наступления следующих обстоятельств взимается 
плата за ремонт:  
повреждение в результате несоблюдения инструкций по эксплуатации;  
повреждение в результате пожара, наводнения, аномального напряжения и т. д.; 
повреждение, вызванное использованием преобразователя не по назначению. 

(4) Соответствующие сборы за обслуживание рассчитываются в соответствии с едиными 
стандартами производителя. При наличии договора, договор имеет преимущественную 
силу. 

 
3.7 Утилизация 
При утилизации преобразователя утилизируйте его как промышленные отходы.
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4. Установка и подключение 
4.1 Механическая установка 
4.1.1 Условия установки 
Таблица 4-1 Условия установки 

Условия Условие 
Место установки В помещении 

 
 
Температура 

3T0032B и ниже: от -10 °C до +50 °C; 
3T0038B и выше: от -10 °C до +40 °C; 
Избегайте установки в местах, подверженных быстрым перепадам 
температуры; если температура превышает допустимый предел, 
требуется внешнее принудительное охлаждение или снижение 
номинальной мощности. 

Влажность ≤95 % относительной влажности, без конденсации 
 
Высота 

(1) При высоте ниже 1000 м используйте устройство с номинальной 
мощностью. 

(2) При высоте от 1000 до 3000 м используйте устройство с мощностью, 
уменьшенной на 1% за каждые 100 м увеличения высоты. 

Устойчивость к 
вибрации 

≤5,9 м/с² 

 
Прочее 

Избегайте установки в местах с высоким уровнем запыленности или 
содержанием металлического порошка. 
Избегайте установки в местах с коррозионными или взрывоопасными 
газами или веществами. Избегайте установки в местах, подверженных 
воздействию прямых солнечных лучей. 

4.1.2 Направление установки и расстояние 
Чтобы в полной мере использовать теплоотводящий эффект преобразователя, его 
необходимо устанавливать строго в соответствии с указанным направлением и 
расстоянием. 

(1) Преобразователь должен быть установлен вертикально, а не в перевернутом 
положении, чтобы облегчить отвод тепла вверх, как показано на рисунке 4-1. 

 

Правильная схема установки Неправильная установка Неправильная установка 

Рисунок 4-1 Схема установки
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(2) При установке одного устройства требования к расстоянию между устройствами 
приведены на рисунке 4-2. 

 
Рисунок 4-2 Требования к расстоянию установки одного устройства 

(3) При установке нескольких блоков они, как правило, устанавливаются рядом друг с 
другом. При установке в вертикальном положении между ними следует установить 
направляющие перегородки для обеспечения эффективного отвода тепла. Требования к 
расстоянию между установленными блоками показаны на рисунке 4-3. 

 
Рисунок 4-3 Требования к расстоянию установки между несколькими 

устройствами 

 
4.1.3 Метод установки 
(1) Определите положение каждого отверстия для винта; 
(2) Установите нижний винт, но не затягивайте его до конца, оставив соответствующий 

зазор; 
(3) Наденьте U-образное отверстие в нижней части преобразователя на винт, 

установленный в (2); 
(4) Установите верхний винт, но будьте осторожны, не затягивайте его полностью, оставив 

соответствующий зазор; 
(5) Поочередно затяните каждый винт до полного затягивания.

А: более 100мм 
В: более 300 мм 

А: более 100мм 
В: более 300 мм 

Направляющая 
перегородка для 
теплоизоляции 
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4.2 Электрическая проводка 
4.2.1 Стандартная схема подключения 

 

 
 

(a) Стандартная схема подключения для 3T0032B и ниже 
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(1) Частотно-регулируемые приводы 3T0038B-3T0092B в стандартной комплектации оснащены 
встроенным тормозным устройством и могут подключаться к тормозному резистору между 
клеммами PB и (+). Преобразователи 3T0115-3T0260 могут опционально оснащаться внутренним 
тормозным устройством; при необходимости это должно быть указано в номере модели. 
(2) Частотно-регулируемые приводы 3T0115-3T0260 без встроенного тормозного устройства 
могут подключаться к внешнему тормозному устройству и тормозному резистору между 
клеммами (+) и (-). Частотно-регулируемые приводы 3T0305 и выше могут подключаться к 
внешнему тормозному устройству и тормозному резистору между клеммами (+) и (-). 

(b) Стандартная схема подключения для 3T0038B и выше  
Рисунок 4-4 Стандартная схема подключения для работы
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4.2.2 Клеммы питания основной цепи 
Структура клемм питания основной цепи продукта показана на рисунке 4-5, а 
функциональное описание подробно изложено в таблице 4-2. 

 

 
(a) Клеммы питания основной 

цепи (3T02A6B-3T09A5B) 
 

 
(c) Клеммы питания основной 

цепи (3T0032B) 
 

(e) Клемма питания основной 
цепи (3T0060B) 

 
(g) Клемма питания основной 

цепи (3T0115) 

 

(b) Клеммы питания основной цепи 
(3T12A6B-3T0025B) 

 

 
(d) Клеммы питания основной цепи 

(3T0038B-3T0045B) 
 

 
 
 

 
 
 
 
 

(f) Клеммы питания основной цепи 
(3T0075B-3T0092B) 

 
(h) Клемма питания главной цепи (3T0150) 
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(i) Клеммы питания основной 

цепи (3T0180-3T0260) 
(j) Клеммы питания основной цепи 

(3T0305-3T0380) 

 

 
 

(k) Клемма питания основной цепи (3T0425-3T0860G) 
Рисунок 4-5 Схематическое изображение структуры клеммы питания основной цепи 
продукта 380 В 



21 

Таблица 4-2 Описание функций клемм питания основной цепи 
 

Символ Функция 
R/L1, S/L2, T/L3 Клеммы трехфазного переменного тока; 

Подключение к трехфазному источнику питания переменного тока: 380 
В, 50 Гц/60 Гц. 

U/T1, V/T2, W/T3 Выходной разъем VFD, подключенный к трехфазному асинхронному 
двигателю; 

+, - Клеммы подключения шины постоянного тока, используемые для 
подключения внешних тормозных устройств и т. д.  
(+) – положительный полюс шины постоянного тока, (-) – 
отрицательный полюс шины постоянного тока. 

PA/+, PB 
+, PB 

Клемма подключения тормозного резистора, подключите 
тормозной резистор. PA/+, + — положительный полюс шины 
постоянного тока. 

 

 
Клемма заземления, подключенная к защитному заземлению. 
Сопротивление заземления не может превышать 4 Ом при 
напряжении 380 В. 

 
4.2.3 Клеммы управления 
Структура клемм управления показана на рисунке 4-6, а описание функций приведено в 
таблице 4-3. 

 
(a) Клеммы управления (3T0032B и ниже) 

 

(b) Клеммы управления (3T0038B и выше) 
 

1 : Для преобразователей 3T0038B-3T0115B функция безопасного отключения момента 
отключена, и конфигурация клемм STO1 и STO2 недействительна. 

Рисунок 4-6 Схема структуры управляющих клемм
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Таблица 4-3 Описание функций управляющих клемм 
 

Символ Элемент Функция 
0 В Общая клемма цепи управления 

 
10 В 

 
Выходное 
напряжение 10 В 

Обычно используется в качестве источника питания для 
внешних потенциометров. Максимальный ток: 10 мА 
Точность: ±5% 
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Выходное 
напряжение 24 В 

Обычно используется в качестве источника питания для 
логических входных клемм. Максимальный ток: 100 мА 
Точность: ±20% 

 
 
 

AI1 

 
Аналоговый вход 
напряжения/тока 
или 
программируемый 
логический вход 

Аналоговый вход напряжения или тока: Разрешение: 10 бит. 
Аналоговый вход напряжения: 0~+5 В или 0~+10 В, входное 
сопротивление: 30 кОм.  
Аналоговый вход тока: максимально 20 мА, входное 
сопротивление: 250 Ом. 
Изменив настройки параметров, AI1 можно также использовать 
в качестве программируемой логической входной клеммы. При 
использовании в качестве логического входа между 24 В и AI1 
необходимо добавить резистор (4,7 кОм~10 кОм, 1/2 Вт), как 
показано на рисунке 4-7. Одновременно AI1 необходимо 
установить на аналоговый вход напряжения 10 В. 

 
 

AI2 
 
Аналоговый вход 
напряжения 
или 
Программируемый 
логический вход 

Аналоговый вход напряжения: Разрешение: 10 бит 
Максимальный диапазон: 0~+10 В, входное сопротивление: 30 
кОм 
Изменив настройки параметров, AI2 можно также использовать 
в качестве программируемой логической входной клеммы. При 
использовании в качестве логического входа между 24 В и AI2 
необходимо добавить резистор (4,7 кОм~10 кОм, 1/2 Вт). 
Метод подключения аналогичен AI1. 

 
 
 

LI1 
~ 

LI8 

 
 
 
 
программируемый 
логический вход 

Источник питания +24 В 
Положительная логика (источник): 
Если напряжение порта < 5 В, вход неактивен (ВЫКЛ). Если 
напряжение порта > 11 В, вход активен (ВКЛ).  
Отрицательная логика (приемник): 
Если напряжение порта > 16 В, вход неактивен (ВЫКЛ). 
Если напряжение порта < 10 В, вход активен (ВКЛ). 
Схема подключения логического входа приведена на рисунке 
4-8. 

CLI Выбор типа 
логического входа LI 

Положительная логика (источник): CLI закорочен на 0 В. 
Отрицательная логика (сток): CLI закорочен на P24. 

P24 Встроенный источник 
питания 24 В 

 

 
STO1 

 
Сигнал STO 1 

Когда STO1 подключен к P24, преобразователь работает в 
нормальном режиме. 
Когда STO1 не подключен к P24, преобразователь запускает E-
95, сигнал тревоги STO. 

 
STO2 

 
Сигнал STO 2 

Когда STO2 подключен к P24, преобразователь работает в 
нормальном режиме. 
Когда STO2 не подключен к P24, преобразователь запускает E-
95, сигнал тревоги STO. 

AO1 
AO2 

Аналоговый выход 
напряжения/тока 

Аналоговый выход напряжения: 0~+10 В, минимальное 
сопротивление нагрузки 470 Ом.  
Аналоговый выход тока: x~20 мА, максимальное 
сопротивление нагрузки 700 Ом. 

LO Импульсный выход 
коллектора 

Максимальный ток: 100 мА  
Максимальное напряжение: 30 В 

CLO Импульсный выход 
эмиттера 

Символ Элемент Функция 
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T1A Реле 1, нормально 
разомкнутый контакт 

 
Максимальная коммутационная способность: 

T1A-T1C: 5 А при 250 В переменного тока, 5 А при 30 В 
постоянного тока  
T1B-T1C: 3 А при 250 В переменного тока, 3 А при 30 В 
постоянного тока 

T1B Реле 1 нормально 
замкнутый контакт 

T1C Общий контакт 
реле 1 

T2A Реле 2 нормально 
разомкнутый контакт 

 
Максимальная коммутационная способность: 

T2A-T2C: 5 А при 250 В переменного тока, 5 А при 30 В 
постоянного тока  
T2B-T2C: 3 А при 250 В переменного тока, 3 А при 30 В 
постоянного тока 

T2B Реле 2, 
нормально 
замкнутый контакт 

T2C Общий контакт 
реле 2 

T3A Реле 3, нормально 
разомкнутый контакт 

 
(Модели мощностью 15 кВт и выше) Максимальная 

коммутационная способность:  
T3A-T3C: 5 А при 250 В переменного тока, 5 А при 30 В 
постоянного тока 

T3C Общий контакт 
реле 3 

TB2 Порт связи RS485 Контакт 4 является положительным выводом 
дифференциального сигнала RS485, а контакт 5 — 
отрицательным выводом дифференциального сигнала RS485. 

J700 Выбор импеданса 
заземления RS485 

 

 

(a) Положительная логика – источник  (b) Отрицательная логика – приемник  
Рисунок 4-7 Схема подключения, когда AI1 настроен как логический входной терминал 
 

  
(a) Положительная логика – источник (b) Отрицательная логика – приемник  

 
Рисунок 4-8 Схема подключения логического входного терминала 
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5. Основные операции и работа 
5.1 Внешний вид панели управления 
Панель управления является человекомашинным интерфейсом в преобразователе. С 
помощью панели управления пользователь может изменять функциональные параметры 
преобразователя, управлять работой (запуск, остановка) и контролировать рабочее 
состояние. Ее внешний вид и функции показаны на рисунке 5-1 и в таблице 5-1. 

 

Рисунок 5-1 Внешний вид панели управления 
Таблица 5-1 Названия и функции различных частей панели управления

№ Обозначение Знак Функциональные характеристики 
1 Индикатор поворота 

вперед 
FWD Вкл.: Вперед 

2 Индикатор заднего 
хода 

REV Вкл.: Задний ход 

3 Индикатор 
дистанционного 
управления 

 

 
Вкл.: дистанционное управление  
Выкл.: локальное управление 

4 Индикатор блокировки 
 

 Блокировка клавиатуры, запрещающая 
внесение изменений. 

5 Индикатор PID PID Вкл.: управление PID включено. 
 



25 

№ Наименование Знак Функциональные характеристики 
6 Индикатор работы  

 
Вкл.: преобразователь работает нормально. 

7 Индикатор остановки  

 
Вкл.: преобразователь остановлен. 

8 Индикатор 
неисправности 

 

 
Вкл.: имеется неисправность.  
Выкл.: неисправности нет. 

9 Индикатор панели 
дисплея 1 

 

 
Вкл.: обозначает область отображения данных 
1. 

10 Область отображения 
данных 1 

—— Отображает параметры функций и заданные 
значения с помощью семисегментного 
светодиодного индикатора. 

11 Индикатор значения 
единицы области 
отображения данных 1 

Гц/А/В/%/ 
об/мин 

Отображает единицы измерения значений 
данных в области отображения данных 1. 

12 Индикатор панели 
дисплея 2 

 

 
Вкл.: обозначает область отображения данных 
2. 

13 Область отображения 
данных 2 

—— Отображает значения мониторинга с помощью 
семисегментного светодиодного индикатора. 

14 Индикатор значения 
единицы области 
отображения данных 2 

Гц/А/В/%/ 
об/мин 

Отображает единицы измерения значений 
данных в области отображения данных 2. 

15 Кнопка режима MODE Выбор режима работы преобразователя или 
возврат к режиму из подменю. 

16 Клавиша выхода ESC Выход из текущего состояния и возврат к 
предыдущему состоянию. 

 
 

17 
 
 
Клавиша 
локального/удален
ного управления 

 
 

Lo/Rem 
Выбор режима управления преобразователем: 
дистанционное или локальное. Нажмите кнопку: 
когда индикатор дистанционного состояния 
горит, управление осуществляется 
дистанционно, в противном случае - локально. 
Обратите внимание, что значение кнопки не 
будет сохранено при отключении питания. 

18 Многофункциональная 
клавиша 

M.K Используйте f700 и f601 для настройки функции 
этой кнопки. Подробности см. в руководстве по 
эксплуатации f700. 

19 Кнопка запуска RUN Запуск выхода преобразователя. 
20 Кнопка «Стоп/Сброс» STOP/RESET Остановка выхода преобразователя. Активация 

кнопки сброса неисправности при обнаружении 
неисправности. 

21 Клавиша «Вправо» ◄ Перемещение влево для выбора значения 
параметра, которое необходимо изменить. 

22 Клавиша «Влево» ► Перемещение вправо для выбора значения 
параметра, которое необходимо изменить. 

23 Клавиша «Вверх» ▲ Увеличение номера параметра или значения 
настройки. 

24 Клавиша «Вниз» ▼ Уменьшение номера параметра или значения 
настройки. 

25 Кнопка выбора OK Вход в режим, просмотр параметра или 
подтверждение значения настройки. 
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5.2 Основные операции с панелью 
5.2.1 Выбор режима работы 
Преобразователь имеет четыре режима работы: режим по умолчанию при включении 
питания, режим настройки параметров, режим мониторинга состояния и режим проверки 
параметров. Переключение между этими четырьмя режимами осуществляется нажатием 
клавиши MODE, как показано на рисунке 5-2. 

Примечание <1>: Режим проверки параметров отображается только при f618 = 1.  

Рисунок 5-2 Схематическая диаграмма переключения режимов преобразователя 

 
5.2.2 Режим по умолчанию при включении питания 
Данные, отображаемые в режиме по умолчанию при включении питания, представляют 
собой текущую выходную частоту. Вы можете напрямую использовать ▲▼ или ◄► для 
изменения цифровой настройки частоты, а затем нажать клавишу OK, чтобы сохранить 
измененные данные и вернуться в режим по умолчанию при включении питания, или 
нажать клавишу ESC, чтобы отменить изменение и вернуться в режим по умолчанию при 
включении питания, как показано на рисунке 5-3. 

Рисунок 5-3 Навигация в режиме по умолчанию при включении питания 
Тип данных, отображаемых в режиме по умолчанию при включении питания, можно 
настроить по своему усмотрению. Подробнее см. параметр f610.

Режим включения по умолчанию Режим настройки 

Режим мониторинга состояния Режим подтверждения параметров 

Режим включения по умолчанию 

Отмена изменений 

Настройка частоты 

Сохранение изменений 
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5.2.3 Режим настройки параметров 
В режиме настройки параметров имеется 10 групп функциональных параметров, а 
именно: группа F0, группа F1...группа F9. Каждая группа содержит различное количество 
функциональных параметров. Вы можете изменить заданное значение каждого 
параметра, нажимая клавиши ▲, ▼, ◄, ► и OK, или отменить изменение, нажав клавишу 
ESC, как показано на рисунке 5-4. 

 
Рисунок 5-4 Навигация в режиме настройки параметров 

Отмена 
изменений 

Режим 
настройки 

Отмена 

Сохранение 
изменений 
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5.2.4 Режим мониторинга состояния 
Режим мониторинга состояния в основном используется для мониторинга текущего 
рабочего состояния преобразователя или просмотра записей журнала неисправностей. 
Конкретные операции показаны на рисунке 5-5. 

 

Примечание: Параметры мониторинга можно только просматривать, но нельзя изменять 
или настраивать. 

Рисунок 5-5 Навигация в режиме мониторинга состояния

(Режим мониторинга состояния) 

(Мониторинг текущего статуса) 

(Мониторинг текущего статуса) 

(Мониторинг журнала неисправностей) 

(Мониторинг журнала неисправностей) 
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5.2.5 Режим подтверждения параметров 
Когда f618 = 1, нажмите клавишу MODE, чтобы перейти в режим подтверждения 
параметров. 
В режиме подтверждения параметров отображаются все параметры, которые отличаются 
от заводских настроек по умолчанию. Эти параметры можно настроить так же, как и в 
режиме настройки параметров, как показано на рисунке 5-6. 
Примечание: Если параметры не были изменены, после нажатия клавиши OK по-
прежнему будет отображаться «-uf-». 

 
Рисунок 5-6 Навигация в режиме калибровки параметров 

 
5.2.6 Импульсный режим 
В режиме включения питания, когда f700 = 1, нажатие клавиши M.K непосредственно 
переводит устройство в режим импульсного управления. 
После перехода в режим импульсного управления на дисплее отображается JOG или -
JOG, что соответственно означает импульсное управление в прямом и обратном 
направлении. В локальном или удаленном режиме направление импульсного управления 
можно переключать с помощью ▲ или ▼ на панели управления. Подробную информацию 
о настройке частоты и способа остановки режима импульсного управления см. в f701 и 
f702. 

 
5.2.7 Быстрый режим 
(1) В режиме включения нажмите и удерживайте одновременно кнопки ESC + ▲ в течение 

примерно 1 секунды. На панели отобразится информация о светодиодной панели. В 
первой строке светодиодов отображается модель основного чипа, а во второй строке 
— номер версии программного обеспечения. 

(2) В режиме включения одновременно нажмите и удерживайте кнопки ESC + ◄ в течение 
примерно 1 секунды. На панели отобразится информация о плате преобразователя 
APP. В первой строке светодиодов отображается модель основного чипа, а во второй 
строке — номер версии программного обеспечения. 

(3) В режиме включения одновременно нажмите и удерживайте кнопки ESC + ► в течение 
примерно 1 секунды. На панели отобразится информация о плате преобразователя. 

(Режим подтверждения параметров) 

Отмена изменений 

Отмена 
изменений 

Сохранение 
изменений 
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Первая строка светодиодов отображает модель основного чипа, а вторая строка 
светодиодов отображает номер версии программного обеспечения. 

5.2.8 Режим резервного копирования параметров светодиодной панели 
(1) В режиме включения питания выберите f120 = 2, панель может создать резервную 

копию пользовательских параметров, установленных в преобразователе. Во время 
этого процесса могут появиться следующие три сообщения: 
1) Светодиодная панель успешно создала резервную копию пользовательских 
параметров настройки и отображает dp-02, ok. Нажмите и удерживайте клавишу OK в 
течение 1 секунды, чтобы выйти. 
2) Светодиодная панель не смогла сохранить параметры настроек пользователя и 
отображает сообщение dp-03, fail. Нажмите и удерживайте клавишу OK в течение 1 
секунды, чтобы выйти. 
3) Преобразователь не имеет настраиваемых пользователем параметров и 
отображает dp-01, null. Нажмите и удерживайте клавишу OK в течение 1 секунды, 
чтобы выйти. 

(2) В режиме включения питания выберите f120 = 3, панель может восстановить 
параметры настроек пользователя, сохраненные на панели, в преобразователе. Во 
время этого процесса могут появиться следующие три сообщения: 
1) Преобразователь успешно восстанавливает параметры настройки пользователя и 
отображает dp-12, ok. Нажмите и удерживайте кнопку OK в течение 1 секунды, чтобы 
выйти. 
2) Преобразователь не может восстановить параметры настроек пользователя и 
отображает сообщение dp-13, fail. Нажмите и удерживайте кнопку OK в течение 1 
секунды, чтобы выйти. 
3) Светодиодная панель не хранит параметры, установленные пользователем, и 
отображает сообщение dp-11, null. Нажмите и удерживайте кнопку OK в течение 1 
секунды, чтобы выйти. 

Примечание. При восстановлении резервных копий параметров, установленных 
пользователем, в преобразователь необходимо убедиться, что модель сегмента питания 
и версия программного обеспечения преобразователя, на котором изначально были 
созданы резервные копии параметров, установленных пользователем, на светодиодной 
панели, соответствуют модели сегмента питания и версии программного обеспечения 
преобразователя, на который вы хотите скопировать параметры. В противном случае 
преобразователь не сможет скопировать параметры. 
(3) Если необходимо удалить параметры, установленные пользователем и сохраненные на 

панели, одновременно нажмите и удерживайте кнопки MODE +▼ одновременно в 
течение примерно 1 секунды. В первой строке светодиодной панели появится 
сообщение dp-cl. 
1) Нажмите кнопку OK, чтобы подтвердить выполнение удаления. Во второй строке 
светодиодной панели отобразится сообщение ok. Нажмите и удерживайте кнопку OK 
в течение 1 секунды, чтобы выйти. 
2) Нажмите кнопку ESC, чтобы выйти без выполнения. 

 
5.3 Включение питания 
Перед включением питания обязательно проверьте и подтвердите каждый пункт в 
соответствии с таблицей 5-2. Невыполнение этого требования может привести к 
опасности. 
Таблица 5-2. Пункты проверки перед включением питания 

 

Пункт Описание 
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Входное напряжение 
питания 

Убедитесь, что напряжение питания подключено правильно 
(трехфазное переменное напряжение 380 В~480 В, 50/60 Гц). 
Клеммы входного питания R/L1, S/L2 и T/L3 подключены правильно 
и надежно. 
Преобразователь и двигатель правильно заземлены. 

Выходные клеммы главной 
цепи 

Выходные клеммы преобразователя U, V, W и трехфазные входные 
клеммы двигателя подключены правильно и надежно. 

 
Клеммы цепи управления 

Клеммы цепи управления и другие устройства управления надежно 
подключены. 
Все клеммы цепи управления выключены, и преобразователь не 
работает при включении питания. 

Состояние нагрузки Состояние нагрузки двигателя (состояние соединения с 
механической системой). 

После включения питания преобразователь переходит в режим по умолчанию и 
находится в режиме ожидания. Данные, отображаемые на дисплее в этот момент, 
определяются f610. 

 
 

 
5.4 Работа 
5.4.1 Режим локального управления 
Преобразователи этой серии имеют два режима управления: локальный и удаленный. Эти 
режимы устанавливаются с помощью параметра f601 или кнопок. Значение, установленное 
с помощью f601, сохраняется после сбоя питания, а значение, установленное с помощью 
кнопок LO/REM, не сохраняется. 
В локальном режиме источник команд преобразователя и источник настройки частоты 
задаются с помощью панели управления преобразователя: 
(1) Используйте кнопки RUN и STOP для запуска и остановки двигателя; 
(2) Используйте ▲, ▼, ◄ и ► для установки частоты. 
(3) Направление вращения двигателя: 

Кнопка OK + кнопка ▲ — установка двигателя на прямое вращение; 
Кнопка OK + кнопка ▼ — установка двигателя на обратное вращение (подтвердите 
настройку f522);  
Параметр f522 можно использовать для ограничения вращения двигателя в одном 
направлении. 

(4) Сброс неисправности: При возникновении неисправности нажмите клавишу STOP. 
Если на дисплее отображается a-00, нажмите клавишу STOP еще раз, чтобы сбросить 
неисправность. Подробности см. в параметре f600. 

 
5.4.2 Режим дистанционного управления 
В режиме дистанционного управления необходимо использовать параметры f002 и f003 для 
установки источника команд преобразователя и источника опорной частоты 
соответственно. Эти два источника можно комбинировать любым образом. Подробности 
см. в параметрах f002 и f003. 

 
Пример 1: 2-проводная схема управления (отрицательная логика) 

Вперед 

Назад 
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Рисунок 5-7 Схема подключения 2-проводного управления (отрицательная логика) 

 
Таблица 5-3 Конфигурация параметров 2-проводного управления (отрицательная логика) 

Код Параметр Настройки 
(остановка с 
замедлением) 

Настройки 
(свободная 
остановка) 

f002 Выбор команды запуска 0 0 
f003 Выбор команды частоты 1 1 
f300 Функция входа AI1 

(выбор аналогового или логического 
сигнала) 

0 0 

f301 Функция логического входа LI1 2 2 
f302 Функция логического входа LI2 3 3 
f304 Функция логического входа LI4 10 10 
f305 Настройка режима аналогового 

входа 
0 0 

f306 Выбор типа логического входа 1 1 
f309 Функция принудительно активного 

логического входа 
1 1 

f310 Функция принудительного активного 
логического входа 2 

0 0 

f522 Запрет на реверс двигателя 0 0 
f523 Тип остановки двигателя 0 2 

 
Пример 2: 3-проводная схема управления (отрицательная логика) 
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Рисунок 5-8 Схема подключения 3-проводного управления (отрицательная логика) 

Таблица 5-4 Конфигурация параметров 3-проводного управления (отрицательная логика) 

Код Параметр Настройки 
(остановка с 
замедлением) 

Настройки 
(свободная 
остановка) 

f002 Выбор команды запуска 0 0 
f003 Выбор команды частоты 1 1 
f300 Функция входа AI1 

(выбор аналогового или логического 
режима) 

0 0 

f301 Функция логического входа LI1 2 2 
f302 Функция логического входа LI2 3 3 
f303 Функция логического входа LI3 30 30 
f305 Настройка режима аналогового 

входа 
0 0 

f306 Выбор типа логического входа 1 1 
f309 Принудительно активный логический 

вход 
1 1 

f310 Принудительный активный 
логический вход 2 

0 0 

f522 Запрет реверса двигателя 0 0 
f523 Тип остановки двигателя 0 3 

 
Пример 3: Ускорение/замедление ВВЕРХ/ВНИЗ (отрицательная логика) 

Вперед 

Назад 

Стоп 
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Рисунок 5-9 Схематическая диаграмма подключения ускорения/замедления 

ВВЕРХ/ВНИЗ  
 

Таблица 5-5 Настройка параметров ускорения/замедления ВВЕРХ/ВНИЗ 
Код Параметр Настройка 
f002 Выбор команды запуска 0 
f003 Выбор команды частоты 5 
f301 Функция логического входа LI1 2 
f302 Функция логического входа LI2 3 
f303 Функция логического входа LI3 23 
f304 Функция логического входа LI4 24 
f306 Выбор типа логического входа 1 
f309 Принудительно активный логический вход 1 
f310 Принудительный активный логический вход 2 0 
f522 Отключение реверса двигателя 0 

 
Пример 4: Многоскоростное управление (отрицательная логика) 

 

Рисунок 5-10 Схема подключения многоскоростного управления 

Таблица 5-6 Настройка параметров многоскоростного управления (отрицательная логика) 

Вперед 

Назад 
ВВЕРХ  

ускорение 
ВНИЗ 

замедление 

Вперед 

Назад 
Многоскоростной 

1 
Многоскоростной 

2 
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Код Параметр Настройка 
f002 Выбор команды запуска 0 
f003 Выбор команды частоты 3 
f301 Функция логического входа LI1 2 
f302 Функция логического входа LI2 3 
f303 Функция логического входа LI3 6 
f304 Функция логического входа LI4 7 
f306 Выбор типа логического входа 1 
f309 Принудительно активный логический вход 1 
f310 Принудительный активный логический вход 2 0 
f522 Запрет реверса двигателя 0 
f000 Цифровой опорный сигнал частоты 

преобразователя 
Эквивалентно 

многоскоростному режиму 
0 

f716 Многоступенчатая скорость 1 Многоскоростной 1 
f717 Многоступенчатая скорость 2 Многоскоростной 2 
f718 Многоступенчатая скорость 3 Многоскоростной 3 

 
Примечание: Как установить f000: После включения питания преобразователя на 
дисплее отображается 0,0. Нажмите ▲ или ▼, чтобы отредактировать число f000, и 
нажмите OK, чтобы сохранить.  
Пример 5: Управление импульсным режимом (отрицательная логика) 

 
Рисунок 5-11 Схематическая диаграмма подключения управления импульсным 

режимом 
  

Вперед 

Назад 
Импульсный 

режим 
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Таблица 5-7 Настройка параметров управления импульсным режимом (отрицательная 
логика) 

Код Параметр Настройка 
f002 Выбор команды запуска 0 
f301 Функция логического входа LI1 2 
f302 Функция логического входа LI2 3 
f303 Функция логического входа LI3 4 
f306 Выбор типа логического входа 1 
f309 Принудительно активный логический вход 1 
f310 Принудительный активный логический вход 2 0 
f522 Блокировка реверса двигателя 0 
f523 Тип остановки двигателя 0 
f701 Частота импульсного режима Автоматическая настройка 
f702 Режим остановки импульсного режима Автоматическая настройка 

Пример 6: 2-проводной режим управления 2 — самоблокирующийся 
переключатель (уровень) управления прямым/обратным ходом (отрицательная 
логика) 

 

Рисунок 5-12 2-проводной режим управления 2 — схема подключения 
самоблокирующегося переключателя управления прямым/обратным ходом 

Таблица 5-8 2-проводной режим управления 2 — настройка параметров управления 
самоблокирующимся переключателем прямым/обратным ходом (отрицательная логика) 

Код Параметр Настройка 
f002 Выбор команды запуска 0 
f301 Функция логического входа LI1 76 
f302 Функция логического входа LI2 77 
f306 Выбор типа логического входа 1 
f309 Принудительно активный логический вход 1 
f310 Принудительный активный логический вход 2 0 
f522 Отключение реверса двигателя 0 

Старт и Стоп 

Вперед и Назад 
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f537 Выбор режима управления прямым/обратным 
ходом 

1 

 
Пример 7: 2-проводной режим управления, 2-кнопочный переключатель 
(импульсный) управления прямым/обратным ходом (отрицательная логика) 

 

Рисунок 5-13 2-проводной режим управления, 2-кнопочный переключатель, схема 
подключения управления прямым/обратным ходом 

 
Таблица 5-9 2-проводной режим управления, 2-кнопочный переключатель, настройка 
параметров управления прямым/обратным ходом (отрицательная логика) 

Код Параметр Настройка 
f002 Выбор команды запуска 0 
f301 Функция логического входа LI1 76 
f302 Функция логического входа LI2 77 
f306 Выбор типа логического входа 1 
f309 Принудительно активный логический вход 1 
f310 Принудительный активный логический вход 2 0 
f522 Отключение реверса двигателя 0 
f537 Выбор режима управления прямым/обратным 

ходом 
2 

 
№ Название Диапазон настройки Заводские 

настройки 
f537 2-проводной режим управления 2 

кнопочный 
0 0 

0: Отключить 2-проводной 2 кнопочный режим управления. 
1: Включить 2-проводной режим управления 2 — самоблокирующийся переключатель 

(уровень) для управления прямым и обратным ходом. 
2: Включить 2-проводной режим управления, 2-кнопочный переключатель (импульсный) 

управления прямым/обратным ходом.

Старт и Стоп 

Вперед и Назад 
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6. Функциональные параметры 
6.1 Сводка параметров 

[-f0-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
f000 Цифровой эталон 

частоты клавиатуры 
f009~f008 0 ○  

 
f001 

 
Режим управления 
двигателем 

0: Управление постоянным крутящим 
моментом V/f  
1: Управление квадратичной нагрузкой V/f 
2: Векторное управление с разомкнутым 
контуром 3: Энергосберегающий режим 

 
0 

 
● 

 

 
f002 

 
Канал команды запуска 

0: Внешний терминал 
1: Клавиатурная панель 
2: Последовательная связь 

 
1 

 
● 

 

 
 
 
 
 
 

f003 

 
 
 
 
 
Выбор команды 
частоты 

0: Потенциометр клавиатуры 
1: AI1 
2: AI2 
3: Клавиатура (установка частоты) 
Последовательная связь (настройка 
частоты) 
5: Настройка скорости ВВЕРХ/ВНИЗ  
6: AI1+AI2 
7: Клавиатура (настройка PID) 
8: Выбор простого режима работы ПЛК  
9: Частота ввода высокоскоростных 
импульсов (настройка частоты) 

 
 
 
 
 
 

3 

 
 
 
 
 
 

● 

 

 
f004 

 
Канал команды запуска 
2 

0: Внешний терминал 
1: Клавиатурная панель 
2: Последовательная связь 

 
0 

 
○ 

 

 
 
 
 
 
 

f005 

 
 
 
 
 
Выбор команды 
частоты 2 

0: Потенциометр клавиатуры 
1: AI1 
2: AI2 
3: Клавиатура (установка частоты) 
Последовательная связь (установка 
частоты) 
5: Настройка скорости ВВЕРХ/ВНИЗ  
6: AI1+AI2 
7: Клавиатура (настройка PID) 
8: Выбор простого режима работы ПЛК  
9: Частота ввода высокоскоростных 
импульсов (настройка частоты) 

 
 
 
 
 
 

2 

 
 
 
 
 
 

○ 

 

 
 

f006 

 
 
Переключение 
источника опорного 
сигнала частоты/PID 

0: Переключение между f003 и f005 1: 
Переключение отключено 
Переключение между f003 и f021 
источником частоты/PID 
Переключение между источником частоты 
f005 и f021/PID 

 
 

0 

 
 

○ 

 

f007 Максимальная 
выходная частота 

30,0~400,0 Гц 50,0 ●  

f008 Верхний предел 
частоты 

0,5 Гц~f007 50,0 ○  
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[-f0-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f009 Нижний предел частоты 0,0 Гц~f008 0 ○  
f010 Время ускорения 1 0,1~3200 с Зав. от 

модели 
○  

f011 Время замедления 1 0,1~3200 с Зав. от 
модели 

○  

f012 Уровень несущей 
частоты 

1,5 кГц~12,0 кГц Зав. от 
модели 

○  

 
f013 

 
Автоматическое 
понижение несущей 
частоты 

0: Несущая частота не будет 
автоматически уменьшаться 
1: Несущая частота автоматически 
уменьшается 

 
1 

 
● 

 

f014 Режим случайной 
несущей частоты 

0: Отключить 
1: Включить 

0 ○  

 
f015 

 
Адаптивное управление 
временем ускорения/ 
замедления 

0: Отключить 
1: Включить во время ускорения и 
замедления 
2: Включить во время замедления 

 
0 

 
● 

 

f016 Зарезервировано 
заводом 

- - - - 

 
 
 
 
 
 

f017 

 
 
 
 
 
 
Макрокоманда 
управления терминалом 

0: Заводская настройка 
1: 2-проводная управляющая цепь 
(отрицательная логика, замедление) 
2: 3-проводной контроль 
(отрицательная логика, замедление) 
3: Управление скоростью терминала 
ВВЕРХ/ВНИЗ (отрицательная логика, 
замедление) 
4-16: Зарезервировано 
17: Управление режимом 
сна/пробуждения PID  
18: Базовое управление PID 
19: Зарезервировано 
20: Общие макропараметры JY 

 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
● 

 

f018 Зарезервировано 
заводом 

- - - - 

f020 Зарезервировано 
заводом 

- - - - 

 
 

f021 

Соотношение между 
расчетными значениями 
основной и 
вспомогательной 
опорных частот 

0: Одноканальный эталон  
1: f003 + f005 
2: f003 - f005 
3: MAX (f003, f005) 
4: MIN (f003, f005) 

 
 

0 

 
 
○ 

 

f022 Коэффициент 
частотного эталона для 
f005 

0,0~ 100,0 100,0 ○  

f023 Смещение частотного 
эталона для f005 

0,0 Гц~400,0 Гц 0,0 ○  

f024 Выбор нижнего предела 
частоты и настройка 
f005=3/7 

0 0 ●  

f099 f099 Зарезервировано производителем (то 
же, что f020) 

- - - 

 
 
  



40 

[-f1-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 

f100 
 
Автоматическое обучение 
включено 

0: Отключить 
1: Сброс f203 до заводских настроек  
2: Включить автообучение 

 
0 

 
● 

 

f101 Номинальная частота 
двигателя 

25,0~400,0 Гц 50,0 ●  

f102 Номинальное напряжение 
двигателя 

50~660 В Зав. от 
модели 

●  

f103 Номинальный ток 
двигателя 

0,1~2000,0 А Зав. от 
модели 

●  

f104 Номинальная скорость 
двигателя 

1000~30000 об/мин Зав. от 
модели 

●  

f105 Ток холостого хода 
двигателя 

10,0~100,0 Зав. от 
модели 

●  

f106 Настройка теплового тока 
двигателя 

Зависит от модели Зав. от 
модели 

○  

f107 Ограничение тока 
двигателя 

Зависит от модели Зав. от 
модели 

●  

f108 Номинальная частота 
второго двигателя 

25,0~400,0 Гц 50,0 ●  

f109 Номинальное напряжение 
второго двигателя 

50~660 В Зав. от 
модели 

●  

f110 Тепловой ток второго 
двигателя 

Зависит от модели Зав. от 
модели 

○  

f111 Ограничение тока второго 
двигателя 

Зависит от модели Зав. от 
модели 

○  

f112 
- f115 

Зарезервировано 
заводом 

- - - - 

f119 Выбор управления с 
клавиатуры 

0: Клавиатура локальной панели 
1: Клавиатура внешней панели 

0 ●  

 
 
 
 
 
 

f120 

 
 
 
 
 
 
Сброс параметров 

0: Без действия 
1: Восстановление заводских настроек 
Резервное копирование параметров 
преобразователя на панели 
Восстановление параметров 
преобразователя, резервная копия 
которых была создана на панели 
4: Очистить историю неисправностей 
5: Очистить время работы 
преобразователя 6: Очистить время 
работы вентилятора 
7: Очистить тип ошибки (e-36)  
8: Выбрать тип P 
9: Выбрать тип G 

 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 

● 
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[-f2-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 

f201 

 
 
 
 
Автоматическая 
регулировка напряжения 
(AVR) 

Автоматическая регулировка 
напряжения отключена — ограничение 
выходного напряжения включено 
1: Автоматическая регулировка 
напряжения включена - ограничение 
выходного напряжения включено  
2: Автоматическая регулировка 
напряжения отключена — ограничение 
выходного напряжения отключено 
3: Автоматическая регулировка 
напряжения включена - ограничение 
выходного напряжения отключено 

 
 
 
 

3 

 
 
 
 

● 

 

f202 Повышение напряжения 
двигателя 

0,0~30,0 Зав. от 
модели 

○  

f203 Увеличение крутящего 
момента двигателя 

0,0~30,0% Зав. от 
модели 

○  

f204 Компенсация 
проскальзывания 

0~150 50 ○  

f205 Коэффициент тока 
возбуждения 

100~130 100 ●  

f206 Повышение напряжения 
второго двигателя 

0~30 Зав. от 
модели 

○  

f207 Коэффициент отклика 
контура скорости 

1~150 40 ●  

f208 Коэффициент частоты 
контура скорости 

1~100 20 ●  

f209 Уровень тока остановки 
при ослаблении поля 

10~250 100 ●  

f210 Уровень частоты 
ослабления поля 

50~150 100 ●  

f211 Максимальный уровень 
выходного напряжения 

90~120 104 ●  

f212 Шаг изменения несущей 
частоты 

0,1~14 кГц 14,0 ●  

f213 Зарезервировано 
производителем 

- - - - 

f214 Зарезервировано 
производителем 

- - - - 

f215 Зарезервировано 
производителем 

- - - - 

f216 Зарезервировано 
производителем 

- - - - 

 
f217 

Многоточечная настройка 
кривой V/f 

0: Многоточечное управление V/f 
отключено  
1: Зарезервировано производителем 
2: Многоточечное управление V/f 
включено 

 
0 

 
● 

 

f218 Точка частоты V/f 1 (f1) 0~f220 10,0 ●  
f219 Точка напряжения V/f 1 

(V1) 
0~100 20,0 ●  

f220 Точка частоты V/f 2 (f2) f218~f220 20,0 ●  
f221 Точка напряжения V/f 2 

(V2) 
0~100 40,0 ●  

f222 Точка частоты V/f 3 (f3) f220~f101 30,0 ●  
f223 Точка напряжения V/f 3 

(V3) 
0~100 60,0 ●  

f225 Коэффициент скорости 1~999 420 ●  



42 

[-f3-] Группа 
№ Название 

параметра 
Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройк
а 

 
f300 

 
Тип входа AI1 

0: Аналоговый вход 
1: Логический вход — приемник 
(отрицательная логика)  
2: Логический вход — источник 
(положительная логика) 

 
0 

 
● 

 

 
 
 
 
 

f301 

 
 
 
 
 
Функция 
логического входа 
LI1 

0: Неопределенная функция 
1: Разрешение запуска 
2: Команда прямого хода  
3: Команда обратного хода  
4: Пошаговый режим 
5: Выбор кривой ускорения/замедления 2 
6: Многоступенчатая скорость положения 1 
7: Многоступенчатая скорость положения 2 
8: Многоступенчатая скорость, положение 3 
9: Многоступенчатая скорость, положение 4 
10: Сброс неисправности 
11: Внешняя неисправность 
13: Команда торможения постоянным током  
14: PID-регулирование отключено 
15: Блокировка параметров 
программирования  
16: Разрешение запуска и сброс 
неисправности 
17: Источник частоты переключен на AI1  
18: Прямой ход 
19: Реверс 
20: Переключатель источника опорной 
частоты  
21: Переключатель параметра V/Hz 
двигателя 
22: Переключатель двигателя + ограничение 
тока 
+Кривая ускорения/замедления  
23: (ВВЕРХ) Команда увеличения скорости  
24: (ВНИЗ) Команда уменьшения скорости 
команда 
25: (ВВЕРХ/ВНИЗ) Сброс скорости 
26: Инверсия сигнала внешней 
неисправности  
27: Вход сигнала внешней неисправности 
перегрева  
28: Инверсия сигнала внешней 
неисправности перегрева 
29: Принудительный локальный 
30: 3-проводной вход управления остановкой 
31: Источник команды переключен на клеммы 
32: Очистка накопленного показателя кВт·ч 
33: Работа преобразователя в скоростном 
режиме См. параметр f419 
34: Команда «Свободное движение до 
остановки»  
35: Сброс неисправности преобразователя 
36: Выбор уровня ограничения тока  
37: Очистка интегрального значения PID  
38: Инверсия сигнала ошибки PID  
39: Команда прямого хода 
+Кривая ускорения/замедления 2 

 
 
 
 
 

2 

 
 
 
 
 

● 

 

 
 
 
 
 

f302 

 
 
 
 
 
Функция 
логического входа 
LI2 

 
 
 
 
 

3 

 
 
 
 
 

● 

 

 
 
 
 
 

f303 

 
 
 
 
 
Функция 
логического входа 
LI3 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 

● 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

f304 

 
 
 
 
 
 
 
 
Функция 
логического входа 
LI4 

 
 
 
 
 
 
 
 

10 

 
 
 
 
 
 
 
 

● 
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[-f3-] Группа 
№ Название 

параметра 
Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Поль

з. 
настр
ойка 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
f304 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Функция 
логического входа 

LI4 

40: Команда обратного хода 
+Кривая ускорения/замедления 2  
41: Команда прямого хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 1  
42: Команда обратного хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 1  
43: Команда прямого хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 2  
44: Команда обратного хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 2  
45: Команда движения вперед 
+Многоступенчатая скорость, 
положение 3  
46: Команда обратного хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 3  
47: Команда прямого хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 4  
48: Команда обратного хода 
+Многоступенчатая скорость 
положения 4  
49: Многоступенчатая скорость 
положения 1 
+Кривая ускорения/замедления 2 
50: Многоступенчатая скорость 2 
+Кривая ускорения/замедления 2 
51: Многоступенчатая скорость 3 
+Кривая ускорения/замедления 2 
52: Многоскоростное положение 4 
+Кривая ускорения/замедления 2  
53: Команда прямого хода + 
Многоскоростное положение 1 
+Кривая ускорения/замедления 2  
54: Команда реверсного хода + 
Многоскоростное положение 1 
+Кривая ускорения/замедления 2  
55: Команда движения вперед + 
Многоскоростное положение 2 
+Кривая ускорения/замедления 2  
56: Команда обратного хода + 
Многоскоростное положение 2 
+Кривая ускорения/замедления 2  
57: Команда движения вперед + 
Многоскоростное положение 3 
+Кривая ускорения/замедления 2  
58: Команда обратного хода + 
многоскоростное положение 3 + 
кривая ускорения/замедления 2  
59: Команда прямого хода + 
многоскоростное положение 4 + 
кривая ускорения/замедления 2  
60: Команда реверсного хода + 
многоскоростное положение 4 + 
кривая ускорения/замедления 2 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

10 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

● 
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[-f3-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

f304 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Функция логического 
входа LI4 

61: Сброс скорости ВВЕРХ/ВНИЗ + сброс 
неисправности  
62: Разрешение запуска + команда прямого 
хода (только 2-проводная система 
управления) 
63: Разрешение запуска + команда обратного 
хода (только для 2-проводного управления) 
64: Выбор кривой ускорения/замедления 3 
65: Кривая ускорения/замедления 3 + команда 
прямого хода 
66: Кривая ускорения/замедления 3 + Команда 
обратного хода 
67: Переключатель источника подачи команды 
68: Переключатель источника подачи команды 
+Переключатель источника заданной частоты 
69: Инверсия входа остановки 3-проводного 
управления  
70: Простой сброс остановки ПЛК 
71: Удержание ПЛК 
72: Пауза ПЛК 
73: Отключение PID (14) +Частота задается 
переключатель источника (20) 
74: Инверсия функции 73 
75: (ВВЕРХ/ВНИЗ) сброс скорости остановки 
76: 2-проводной режим управления 2 — 
управление запуском/остановкой 
77: 2-проводной режим управления 2 — 
управление вперед/назад 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

10 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

● 

 

 
f305 

Тип входного 
сигнала AI1 

0: вход напряжения 0–5 В 1: вход напряжения 
0–10 В 2: вход тока 

 
1 

 
● 

 

 
f306 

 
Выбор типа 
логического входа 

Логический вход — источник (положительная 
логика, приемник) 
Логический вход — приемник (отрицательная 
логика, источник) 

 
1 

 
● 

 

f307 Тип выходного 
сигнала AO1 

0: Выход токового сигнала 1: Выход 
напряженного сигнала 

1 ●  

f308 Функция логического 
входа AI1 

0~77, см. f301~f304 0 ●  

f309 Принудительно 
активный логический 
вход 1 

0~77, см. f301~f304 1 ●  

f310 Принудительный 
активный логический 
вход 2 

0~77, см. f301~f304 0 ●  

f311 Основная функция 
транзисторного 
логического выхода 
(LO-CLO) 

См. f315 4 ●  

f312 Вспомогательная 
функция 
транзисторного 
логического выхода 

См. f315 255 ●  

 
f313 

 
Тип входа AI2 

0: Аналоговый вход 
1: Логический вход — приемник 
(отрицательная логика)  
2: Логический вход — источник 
(положительная логика) 

 
0 

 
● 

 

f314 Функция логического 
входа AI2 

0~77, см. f301~f304 0 ●  
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[-f3-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

f315 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Основные функции 
реле 1 (T1A-T1B-T1C) 

0: Выходная частота превышает нижний 
предел частоты 
2: Выходная частота равна верхнему 
пределу частоты 
4: Выходная частота больше или равна 
f337 
6: (Установленная частота - f339) < 
выходная частота < (Установленная 
частота + f339) 
8: (f338 - f339) < выходная частота < (f338 
+ f339) 
10: Выходная частота равна или 
превышает f338 + f339 
12: Опорная скорость, предоставляемая 
источником, указанным в f003 или f005 = 
сигнал AI1 
14: Опорная скорость, предоставляемая 
источником, указанным f003 или f005 = 
сигнал AI2 
16: Значение AI1 равно или больше f340 
+ f341 
18: Значение AI2 равно или больше f342 
+f343 
20: AI2 является источником заданного 
значения скорости  
22: Преобразователь подает прямую 
мощность двигателю (ускорение, 
замедление, постоянная скорость или 
торможение постоянным током) 
24: Преобразователь готов к работе 
(разрешение на запуск и команда запуска
действительны) 
26: Двигатель работает в обратном
направлении  
28: Преобразователь находится в 
локальном режиме 
30: Отсутствие сигнала неисправности во 
время попытки автоматического сброса 
неисправности 
32: Расчетный крутящий момент 
двигателя оставался на уровне f412 в 
течение времени, не превышающего 
значение, установленное в f414. 
34: Ток двигателя ниже f408 в течение
времени, превышающего настройку f410 
36: Произошла неавтоматически 
сбрасываемая неисправность 
38: Произошла неисправность, 
сбрасываемая автоматически 
40: Во время попытки автоматического 
сброса неисправности произошла 
неисправность 
44: Тепловое состояние двигателя 
достигло 50 % уровня перегрузки 
двигателя 
46: Тепловое состояние тормозного 
резистора достигло 50% от уровня 
перегрузки тормозного резистора 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

40 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

● 
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[-f3-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

f315 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Основные функции 
реле 1 (T1A-T1B-T1C) 

48: Расчетный крутящий момент двигателя 
достиг f412*70% 
50: Время работы ≥ настройке f428 
52: Устройство выдает сигнал тревоги о
необходимости технического обслуживания
(необходимо заменить вентилятор,
печатную плату, конденсатор) 
54: Температура двигателя, измеренная 
термодатчиком PTC, достигла 60% от 
уровня срабатывания 
56: Активна сигнализация пониженного 
напряжения  
58: Задействован тормоз 
60: Двигатель ускоряется  
62: Двигатель замедляется  
64: Двигатель ускоряется или замедляется 
66: Температура радиатора достигла 
порогового значения тревоги 
68: Один цикл ПЛК завершен  
70: Один шаг ПЛК завершен 
72: Преобразователь готов к приему 
сигнала запуска 
74: Выход состояния бита 0 адреса связи 
0xFA15 
76-79: Зарезервировано производителем 
80: Вход LI1 действителен 
82: Вход LI2 действителен 
84: Давление обратной связи PID равно 
или больше f627 + f628 
86: Давление обратной связи PID равно 
или больше f918 + f628 
88: Адрес связи 0xFA15 бит 1 выход 
состояния 
90-253: Не используется 
254: Выход реле всегда ВЫКЛ  
255: Выход реле всегда ВКЛ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

40 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

● 

 

f316 Соотношение 
выходов 
транзисторной логики 

0: логика И 
1: логика ИЛИ 

0 ●  

f317 Задержка логического 
выхода транзистора 

0,0~60,0 с 0,0 ○  

f318 Задержка замыкания 
реле 1 

0,0 ~ 60,0 с 0,0 ○  

f319 Время отклика 
логического входа 
скорости ВВЕРХ 

0,0~10,0 с 0,1 ○  

f320 Шаг частоты скорости 
ВВЕРХ 

0,0 Гц~f007 0,1 ○  

f321 Время отклика входа 
скорости ВНИЗ 

0,0~10,0 с 0,1 ○  

f322 Шаг частоты скорости 
ВНИЗ 

0,0 Гц~f007 0,1 ○  

f323 Начальная частота 
скорости 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

0,0 Гц~f007 0,0 ○  

f324 Сброс начальной 
частоты скорости 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

0/2/4: Отключить  
1/3/5: Включить 

0 ○  
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[-f3-] Группа 

№ Название параметра Диапазон настройки По 
умолч. 

WRT Польз. 
настройка 

f325 Уровень скорости AI1 1 0~100 0 ○  

f326 Уровень выходной частоты AI1 1 0,0~400,0 Гц 0,0 ○  

f327 Уровень заданного значения 
скорости AI1 2 

0~100 100 ○  

f328 Уровень выходной частоты AI1 2 0,0~400,0 Гц 50,0 ○  

f329 Уровень заданного значения 
скорости AI2 1 

0~100 0 ○  

f330 Уровень выходной частоты AI2 1 0,0~400,0 Гц 0,0 ○  

f331 Уровень заданного значения 
скорости AI2 2 

0~100 50,0 ○  

f332 Уровень выходной частоты AI2 2 0,0~400,0 Гц 50,0 ○  

f333 Смещение аналогового входа AI1 0~255 100 ○  

f334 Коэффициент усиления аналогового 
входа AI1 

0~255 100 ○  

f335 Смещение аналогового входа AI2 0~255 100 ○  

f336 Коэффициент усиления аналогового 
входа AI2 

0~255 100 ○  

f337 Релейный выход — обнаружение 
низкой частоты вращения 

0,0 Гц~f007 0,0 ○  

f338 Выход реле — обнаружение частоты 
2 

0,0 Гц~f007 0,0 ○  

f339 Выход реле — полоса пропускания 
обнаружения частоты 2 

0,0 Гц~f007 2,5 ○  

f340 Релейный выход — обнаружение 
входа AI1 

0~100 0 ○  

f341 Релейный выход — полоса 
пропускания обнаружения входа AI1 

0~20 3 ○  

f342 Выход реле — обнаружение входа 
AI2 

0~100 0 ○  

f343 Релейный выход — AI2 Полоса 
пропускания входа 

0~20 3 ○  

f344 Полоса пропускания обнаружения 
команды частоты 

0,0 Гц~f007 2,5 ○  

f345 Разрешение импульсного выхода 0: Логический выход включен  
1: Импульсный выход включен 

0 ●  

 
 
 
 
 
 
 
f346 

 
 
 
 
 
 
 
Выбор функции импульсного выхода 
(LO-CLO) 

0: Частота выхода преобразователя 1: 
Выходной ток 
2: Опорная частота 
3: Частота двигателя  
4: Напряжение шины постоянного тока 
5: Выходное напряжение 
6: Входная мощность 
7: Выходная мощность 
8: Опорное значение AI1 
9: Опорное значение AI2 
10: Крутящий момент 
11: Ток момента двигателя  
12: Состояние перегрузки двигателя 
13: Состояние перегрузки 
преобразователя 
14: Состояние перегрузки тормозного 
резистора 

 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 

○ 
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[-f3-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f347 100% соответствующее 

количество импульсов 
500~10000 4000 ○  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

f348 

 
 
 
 
 
 
 
 
Выбор функции аналогового 
выхода 
(AO1) 

0: Частота на выходе преобразователя  
1: Выходной ток 
2: Опорная частота 
3: Частота двигателя  
4: Напряжение шины постоянного тока 
5: Выходное напряжение двигателя  
6: Входная мощность 
7: Выходная мощность  
8: Значение входа AI1  
9: Значение входа AI2 
10: Расчетный крутящий момент 
двигателя  
11: Ток крутящего момента двигателя 
12: Тепловой статус двигателя  
13: Тепловой статус преобразователя 
14: Состояние перегрузки тормозного 
резистора  
15: Данные последовательной связи 
16: 185% калибровка 
17: 150% калибровка 
18: 100% калибровка 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

○ 

 

f349 Масштабирование 
аналогового выходного 
напряжения (AO1) 

1~1280 463 ○  

f350 Наклон выходного сигнала 
AO1 

0: отрицательный наклон 
1: Положительный наклон 

1 ○  

f351 Смещение выхода AO1 0~100 0 ○  
f352 Наименьшая частота, когда 

выход AO1/AO2 составляет 
0 В (или 0 мА) 

0 Гц~f007 0 ○  

f353 Максимальная частота при 
выходе AO1/AO2 10 В (или 
20 мА) 

0 Гц~f007 0,0 ○  

f354 Калибровка смещения 
аналогового выходного 
напряжения (AO1) 

0~255 129 ○  

f355 Функция логического входа 
LI5 

См. f301~f304 0 ●  

f356 Функция логического входа 
LI6 

См. f301~f304 0 ●  

f357 Функция логического входа 
LI7 

См. f301~f304 (3T0038B и выше) 0 ●  

f358 Функция логического входа 
LI8 

См. f301~f304 (3T0038B и выше) 0 ●  

f359 Основные функции реле 2 
(T2A-T2B-T2C) 

См. f315 22 ●  

f360 Вспомогательная функция 
реле 2 

См. f315 0 ●  

f361 Функциональная логическая 
связь реле 2 

0: Логика И 
1: логика ИЛИ 

0 ●  

f362 Задержка замыкания реле 2 0,0~60,0 с 0,0 ●  
 

f363 
 
Логический входной 
терминал активен 

8-разрядный шестнадцатеричный, 
каждая цифра имеет следующие 
варианты: 
1: Закрыт, действителен 
2: Открыт, действителен 

 
00 

 
○ 
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[-f3-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f364 Постоянная времени 

фильтра логического 
входного терминала 

0~9999 Зав. от 
модели 

●  

f365 Вспомогательная функция 
реле 1 

См. f315 255 ●  

f366 Логическая связь функций 
реле 1 

0: Логика И 
1: логика ИЛИ 

0 ●  

 
f367 

 
Обнаружение работы 
терминала при включении 
питания 

При включении питания команда 
запуска терминала недействительна. 
1: При включении питания команда 
запуска терминала действительна. 

 
0 

 
● 

 

f368 Тип выходного сигнала AO2 См. f307 1 ●  
f369 Выбор функции выхода AO2 См. f348 0 ○  
f370 Масштабирование 

аналогового выходного тока 
(AO2) 

0~1280 379 ○  

f371 Наклон выходного сигнала 
AO2 

См. f350 1 ○  

f372 Смещение выхода AO2 См. f351 20 ○  
f373 Калибровка смещения 

аналогового выходного тока 
(AO2) 

0~255 110 ○  

f374 Процент значения 
мониторинга AO 

0%~250 0 ○  

f375 Задержка отключения реле 
1 

0~60,0 с 0,0 ○  

f376 Задержка отключения реле 
2 

0~60,0 с 0,0 ○  

f377 Функция 
мультиплексирования 
логического входа LI6 

0: Нормальная функция логического 
входа 
1: Функция высокоскоростного 
импульсного входа 

0 ●  

f378 Постоянная времени 
высокоскоростного 
импульсного входного 
фильтра 

0,00 с~10,00 с 0,10 ●  

f379 Минимальная частота 
высокоскоростного 
импульсного входа 

0,00 кГц~f380 0,00 ●  

f380 Максимальная частота 
входных высокоскоростных 
импульсов 

f379~100,00 кГц 50,00 ●  

 
f381 

 
Тип входного сигнала AI2 

0: вход напряжения 0–5 В  
1: вход напряжения 0–10 В  
2: вход тока 

 
1 

 
● 

 

f382 Основная функция реле 3 
(T3A-T3C) 

См. f315 22 ●  

f383 Вспомогательная функция 
реле 3 

См. f315 255 ●  

f384 Логическая связь функций 
реле 3 

0: Логика И 
1: логика ИЛИ 

0 ●  

f385 Задержка включения реле 3 0,0~60,0 с 0,0 ●  
f386 Задержка отключения реле 

3 
0,0~60,0 с 0,0 ○  

 

[-f4-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
f400 Количество 

автоматических сбросов 
неисправностей 

0: Отключить 
1-10: Количество попыток сброса 
неисправности 

0 ●  
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[-f4-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

f401 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Характеристики 
перегрузки двигателя 

0: Защита от перегрузки включена, снижение 
скорости при перегрузке отключено 
(стандартный двигатель) 
1: Защита от перегрузки включена, снижение 
скорости при перегрузке включено (обычный 
двигатель) 
2: Защита от перегрузки отключена, 
снижение скорости при перегрузке 
отключено (обычный двигатель) 
3: Защита от перегрузки отключена, 
снижение скорости при перегрузке включено 
(обычный двигатель) 
4: Защита от перегрузки включена, снижение 
скорости при перегрузке отключено 
(принудительное воздушное охлаждение) 
5: Защита от перегрузки включена, снижение 
скорости при перегрузке включено 
(принудительное воздушное охлаждение) 
6: Защита от перегрузки отключена, 
снижение скорости при перегрузке 
отключено (принудительное воздушное 
охлаждение) 
7: Защита от перегрузки отключена, 
снижение скорости при перегрузке включено 
(принудительное воздушное охлаждение) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

○ 

 

f402 Время перегрузки 
двигателя 

10-2400 с 300 ○  

 
f403 

Режим отключения при 
внешней неисправности 

0: Свободная остановка 
1: Остановка с замедлением 
2: Торможение с подачей постоянного тока 

 
0 

 
● 

 

f404 Время торможения 
постоянным током при 
внешней неисправности 

0,0–20,0 с 1,0 ○  

f405 Обнаружение 
неисправности потери 
фазы входа 

0: Отключить 
1: Включить 

0 ●  

 
f406 

Обнаружение потери 
фазы на выходе 

0: Отключить. 
Обнаружение потери фазы на выходе 
отключено. 

 
0 

 
● 

 

 
 
 
 
 

f406 

 
 
 
 
 
Обнаружение потери 
фазы на выходе 

1: Обнаруживает потерю фазы на выходе 
при первом включении преобразователя. 
2: Обнаруживает потерю фазы на выходе 
при каждом включении преобразователя. 
3: Обнаруживает потерю фазы на выходе во 
время работы преобразователя. 
4: Непрерывно обнаруживает потерю фазы 
на выходе во время запуска и работы 
преобразователя. 
5: Режим автоматического выключателя на 
стороне нагрузки. Для применений с цепью 
на стороне нагрузки. 
прерыватели. 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 

● 

 

f407 Выбор 
неисправности/сигнала 
тревоги при недогрузке 

0: Предупреждение 
1: Неисправность 

0 ○  

f408 Уровень обнаружения 
недогрузки 

0~100 0,00 ○  

f409 Полоса пропускания 
уровня обнаружения 
недогрузки 

1~20 10 ○  
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[-f4-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f410 Время обнаружения 

недогрузки 
0-255 с 0 ○  

 
 
f411 

 
 
Выбор индикации 
перегрузки по крутящему 
моменту/перегрузки по 
току 

0: Сигнал тревоги перегрузки по крутящему 
моменту (70 %) 
1: Неисправность из-за превышения 
крутящего момента 
2: Сигнал тревоги перегрузки по крутящему 
моменту (100 %) 
3: Сигнал тревоги перегрузки по току (70 %) 
4: Неисправность по перегрузке по току 
5: Сигнализация перегрузки по току (100 %) 

 
 

0 

 
 

○ 

 

f412 Уровень обнаружения 
перегрузки по крутящему 
моменту 

0~250 130 ○  

f413 Полоса пропускания 
уровня перегрузки по 
крутящему моменту 

0~100 10 ○  

f414 Время обнаружения 
перегрузки 

0,0~10,0 с 0,5 ○  

 
 
f415 

 
Защита от 
перенапряжения 

0: Включить 
1: Отключить 
2: Включить (режим быстрого замедления) 3: 
Включить (режим динамического быстрого 
замедления) 

 
 

2 

 
 

● 

 

f416 Уровень срабатывания 
по перенапряжению 

100–150 % от номинального напряжения 
шины постоянного тока 

130 ●  

 
 
f417 

 
Режим срабатывания при 
пониженном напряжении 

0: Только сигнализация (уровень 
обнаружения ниже 60%) 
1: Неисправность (уровень обнаружения 
ниже 60 %)  
2: Только сигнализация (уровень 
обнаружения ниже 50 %) 

 
 

0 

 
 

● 

 

 
f418 

Остановка при 
кратковременной потере 
входного питания 

0: Отключить 
1: Не выбирать  
2: Остановить 

 
0 

 
● 

 

f419 Принудительное 
включение скорости 
(режим стрельбы) 

0: Отключить 
1: Включить 

0 ○  

 
 
 
f420 

 
 
 
Обнаружение короткого 
замыкания выходной 
фазы 

0: При каждом запуске работы (стандартный 
импульс) 
1: Только один раз после включения питания 
(стандартный импульс) 
2: При каждом запуске работы (короткий 
импульс) 
3: Только один раз после включения питания 
(короткий импульс) 

 
 
 

0 

 
 
 

● 

 

f421 Память перегрузки 
двигателя 

0: Очистить 
1: Сохранить 

0 ○  

f422 Потеря аналогового 
сигнала AI1 

1~100%, уровень обнаружения 
неисправности 

0 ○  

 
 
f423 

 
Действие 
преобразователя при 
потере сигнала 4-20 мА 

0: Без действия 
1: Движение до остановки 
2: Работа на резервной скорости  
3: Поддержание скорости 
4: Остановка с замедлением 

 
 

0 

 
 

● 

 

f424 Резервная скорость 0,0 Гц~f007 0,0 ○  
 
f425 

Термозащита двигателя 
PTC 

0: Отключить 
1: Включить (режим неисправности)  
2: Включить (режим тревоги) 

 
0 

 
○ 
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[-f4-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f426 Критическое значение 

сопротивления PTC 
100-9999 Ом 3000 ○  

f428 Настройка сигнализации 
времени работы 

0,0–999,9 ч (0,1 = 10 часов) 610,0 ○  

f429 Память неисправностей 
преобразователя 

0: Очистить 
1: Сохранить 

0 ○  

f430 Температура радиатора 
достигла порогового 
значения тревоги 

0~100 Зав. от 
модели 

●  

f431 Масштабирование 
аналогового выходного 
тока (AO1) 

1~1280 377 ○  

f432 Калибровка смещения 
аналогового выходного 
тока (AO1) 

0~255 110 ○  

f433 Масштабирование 
аналогового выходного 
напряжения (AO2) 

1~1280 464 ○  

f434 Калибровка смещения 
аналогового выходного 
напряжения (AO2) 

0~255 127 ○  

f435 Время работы 2 (только 
для чтения) 

0~65535 —— ●  

 
[-f5-] Группа 

№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 
настройк
а 

 
 
 
 
 

f500 

 
 
 
 
Быстрый старт 
(перезапуск отслеживания 
скорости) 

0: Отключено 
1: После кратковременного 
отключения питания 
2: После восстановления разрешения 
на запуск 
3: После кратковременного 
отключения питания или после 
восстановления разрешения на запуск 
4: При каждом запуске 
5-7: Зарезервировано 
производителем  
8: Сначала торможение постоянным 
током, затем запуск. 
Уровень тормозного тока и время 
торможения определяется f507 и f508 

 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 

● 

 

f501 Управление задержкой 
перехода в спящий режим 

Отключить: 0,0 
Включить: 0,1–600,0 с 

0,1 ○  

f502 Бесперебойное 
переключение 

0: Отключить 
1: Включить 

1 ○  

f503 Начальная частота выхода 0,5~10,0 Гц 0,5 ○  
f504 Частота начала работы 0,0 Гц~f007 0,0 ○  
f505 Гистерезис частоты 

запуска работы 
0,0 Гц~f007 0,0 ○  

f506 Частота запуска 
торможения постоянным 
током 

0,0 Гц~f007 0,0 ○  

f507 Уровень тока торможения 
постоянным током 

Зависит от модели Зав. от 
модели 

○  

f508 Время торможения 
постоянным током 

0,0~20,0 с 1,0 ○  

 
f510 

Кривая 
ускорения/замедления 1 
тип 

0: Линейная 
1: S-кривая 1 
2: S-кривая 2 

 
0 

 
○ 

 



53 

[-f5-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
 

f511 
Тип кривой 
ускорения/замедления 2 

0: Линейная 
1: S-кривая 1 
2: S-кривая 2 

 
0 

 
○ 

 

 
f512 

Тип кривой 
ускорения/замедления 3 

0: Линейная 
1: S-кривая 1 
2: S-кривая 2 

 
0 

 
○ 

 

f513 Кривая 
ускорения/замедления 1, 2 
частота переключения 

0,0 Гц~f008 0,0 ○  

f514 Частота переключения 
кривой 
ускорения/замедления 2, 3 

0,0 Гц~f008 0,0 ○  

 
f515 

Выбор кривой 
ускорения/замедления с 
клавиатуры 

1: Кривая ускорения/замедления 1 
2: Кривая ускорения/замедления 2 
3: Кривая ускорения/замедления 3 

 
1 

 
○ 

 

f516 Нижний предел S-кривой 
ускорения/замедления 

0~50 10 ○  

f517 Верхний предел S-кривой 
ускорения/замедления 

0~50 10 ○  

f518 Время ускорения 2 0,0~3200 с 20,0 ○  
f519 Время замедления 2 0,0~3200 с 20,0 ○  
f520 Время ускорения 3 0,0~3200 с 20,0 ○  
f521 Время замедления 3 0,0~3200 с 20,0 ○  

 
f522 

 
Запрет реверса двигателя 

0: Разрешить прямой и обратный ход 
1: Запретить обратный ход 
2: Отключить движение вперед 

 
0 

 
● 

 

 
f523 

 
Тип остановки двигателя 

0: Останов с замедлением 
1: Останов с помощью клавиатуры 
2: Останов с помощью 2-проводного 
свободного хода  
3: Останов с помощью 3-проводного 
свободного хода 

 
2 

 
○ 

 

 
 
 

f526 

 
 
Приоритет работы в 
прямом/обратном 
направлении 

0: Прямой ход + реверс → реверс  
1: Прямой ход + реверс → остановка 
2: Вперед + Назад → Первое 
заданное направление 
3: Вперед + Назад → Второе заданное 
направление 
4: Вперед + Назад → Вперед 

 
 
 

1 

 
 
 

○ 

 

 
 
 

f527 

 
 
Включение 
рекуперативного 
тормозного резистора 

0: Отключение защиты 
рекуперативного торможения 
1: Включить защиту рекуперативного 
торможения 
2: Включить защиту рекуперативного 
торможения (с защитой от перегрузки 
резистора) 

 
 
 

2 

  

f528 Значение резистора 
рекуперативного 
торможения 

1,0~1000,0 Ом 20,0 ●  

f529 Мощность 
рекуперативного 
тормозного резистора 

0,01~30,0 кВт 0,12 ●  
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[-f5-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройк
а 

f530 Время мертвой зоны 
прямого/обратного хода 

0,0 ~ 25,0 с 0,0 ○  

f531 Выбор протокола порта 
связи RS485 

0: Протокол Modbus 
1: Протокол дисплея 

0 ○  

f532 Коэффициент усиления 
значения контроля 
входного напряжения 

0,0 %~900,0 100,0 ●  

 
f534 

Адрес связи E002H Выбор 
единиц измерения 
выходного тока 

0: 1A 
1: 0,1 А 
2: 0,01 А 

 
2 

 
○ 

 

f535 Предварительно 
установленное 
направление скорости ПЛК 
2 

0000H~FFFFH 0000H ●  

 
f536 

 
Выбор направления 
скорости ПЛК 

0: Направление скорости ПЛК 
выбирается как параметр f748 канала 
1: Направление скорости ПЛК 
выбирается как параметр f535 канала 

 
0 

 
● 

 

 
 
 

f537 

 
 
Режим 2-проводного 
управления 2 включен 

0: Отключить 2-проводной режим 
управления 2 1: Включить 2-
проводной режим управления 2 - 
самоблокирующийся переключатель 
(уровень) управления 
прямого и обратного вращения 
2: Включение 2-проводного режима 
управления 2 - кнопочный 
переключатель (импульсный) 
управления прямым и обратным 
вращением 

 
 
 

0 

 
 
 

● 

 

 
[-f6-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f600 Отключить функцию сброса 

неисправности клавиатуры 
0: Включить 
1: Отключить 

0 ○  

 
f601 

Выбор локального/удаленного 
режима 

0: Локальный режим управления  
1: Удаленный режим управления 
Настройка функции клавиши M.K с 
помощью f700 

 
1 

 
○ 

 

f602 Проверка/ввод пароля 0~9999 0 ○  
f603 Клавиатура: % или A/V-

устройства 
0: % 
1: A (амперы) или V (вольт) 

1 ○  

f604 Настройка коэффициента 
преобразования частоты 

0: Частота отображается в Гц  
0,01–200,0: Коэффициент 
преобразования 

0,00 ○  

f605 Выбрать любой коэффициент 
преобразования единиц 
измерения 

0: Отображение в единицах частоты 
1: Преобразование частоты PID в 
любую единицу измерения 

0 ●  

f606 Настройка наклона 
преобразования отображения 
частоты 

0: Отрицательный наклон 
1: Положительный наклон 

1 ○  

f607 Настройка смещения 
преобразования отображения 
частоты 

0,00 Гц~f007 0,00 ○  

f608 Изменить шаг изменения 
скорости в локальном режиме 

Отключить: 0,00 
Включить: 0,01 Гц~f007 

0,00 ○  

 
f609 

Разрешение частоты 
клавиатуры 

0: Отключено, фиксированный шаг 0,1 
Гц 
1-255: Подробности см. в описании 
параметра 

 
0 

 
○ 
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[-f6-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

f610 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Стандартное отображение 
на панели клавиатуры 

0: Рабочая частота двигателя (Гц или 
настраиваемое отображение) 
1: Опорная скорость (Гц или 
настраиваемое отображение) 
2: Ток двигателя (% или A) 
3: Номинальный ток преобразователя 
(А)  
4: Тепловой статус преобразователя 
(%)  
5: Выходная мощность (кВт) 
6: Внутренний опорный сигнал 
скорости (после функции PID) (Гц или 
настраиваемое отображение) 
7: Данные последовательной связи  
8: Выходная скорость (об/мин) 
9: Отображение значения счетчика 
сетевой связи 
10: Отображение значения счетчика 
связи только при нормальном 
состоянии всех сетевых 
коммуникаций 
11: Остановка — частота опорного 
сигнала (f900 = 0) / опорный сигнал 
PID (f900 ≠ 0), Работа — выходная 
частота 
12: Скорость работы (частота выхода 
* f225) 
13: Средняя скорость (настраивается 
для средней скорости с несколькими 
скоростями) 
14: Номер скорости сегмента 
(текущая скорость сегмента) 
15: Время запуска 2 (не 
накопительное время запуска) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

11 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

○ 

 

 
 

f611 

 
 
Очистить команды запуска 
с клавиатуры 

0: Очистить команду запуска с 
клавиатуры (когда терминал 
разрешения запуска выключен) 
1: Сохранить команду запуска с 
клавиатуры (когда терминал 
разрешения запуска выключен) 

 
 

1 

 
 

○ 

 

 
 

f612 

 
 
Отключить изменение 
цифрового эталона с 
клавиатуры 

0: Разрешить изменение настройки 
частоты с помощью клавиатуры ▲ 
или ▼ (f000) 
1: Отключить изменение настройки 
частоты с помощью клавиш ▲ или ▼ 
(f000) 

 
 

0 

 
 

○ 

 

 
f613 

 
Отключить клавиши 
RUN/STOP на клавиатуре 

0: Разрешить использование клавиши 
RUN/STOP (в локальном режиме) 
1: Отключить использование клавиши 
RUN/STOP (в локальном режиме) 

 
0 

 
○ 

 

f614 Включение/отключение 
функции локальной 
аварийной остановки с 
клавиатуры 

0: Включить 
1: Отключить 

0 ○  

f616 Память накопленного 
энергопотребления 

0: Включить 
1: Отключить 

1 ○  

 
f617 

 
Единица измерения 
накопленного 
энергопотребления 

0: 1 кВт·ч 
1: 10 кВт·ч 
2: 100 кВт·ч 
3: 1000 кВт·ч 

 
Зав. от 
модели 

 
○ 

 



56 

[-f6-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
 

f618 
 
Выбор меню функции 
калибровки пользовательских 
параметров 

0: Отключить отображение меню 
функции калибровки 
пользовательских параметров 
1: Выбрать отображение меню 
функции калибровки 
пользовательских параметров 

 
0 

 
○ 

 

f619 Монитор внутренней 
температуры преобразователя 
1 

    

f620 Монитор внутренней 
температуры преобразователя 
2 

    

f621 Регулировка контрастности ЖК-
дисплея 

15~40 25 ○  

f622 Зарезервировано заводом - - - - 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
f623 

 
Бит 0: Автоматический запуск 
вентилятора 

0: Вентилятор работает, когда 
преобразователь включен 
1: Вентилятор работает при 
включении преобразователя 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

○ 

 

Бит 1: Мониторинг 
положительного питания 

0: Мониторинг как 
положительного, так и 
отрицательного напряжения 
питания 
1: Мониторинг только 
положительной мощности 

 

Бит 2: Быстрый мониторинг 
основного дисплея 

0: Отключить 
1: Включить 

 

Бит 3: Выбор режима мертвого 
времени прямого/обратного 
хода 

0: Режим мертвого времени 
вперед/назад 1 
1: Режим мертвого времени 
вперед/назад 2 

 

Бит 4: Отображение 
предупреждения о перегрузке 
по току 

0: Отображение 
1: Не отображать 

 

Бит 5: Отображение 
предупреждения о 
перенапряжении 

0: Отображение 
1: Не отображать 

 

Бит 6: Отображение 
предупреждения о перегрузке 

0: Отображать 
1: Не отображать 

 

Бит 7: Отображение 
предупреждения о перегреве 

0: Отображать 
1: Не отображать 

 

Бит 8: Отключение расчета 
уровня тока перегрева IGBT 

0: Отключить 
1: Включить 

 

 
f624 

Значение по умолчанию на 
панели клавиатуры 2 

То же, что и f610  
2 

 
○ 

 

Быстрый монитор 1 То же, что и f610 
 
f625 

Значение по умолчанию на 
панели клавиатуры 3 

То же, что и f610  
8 

○  

Быстрый монитор 2 То же, что и f610 ○ 
 
f626 

Значение по умолчанию для 
панели клавиатуры 4 

То же, что и f610  
5 

 
○ 

 

Быстрый монитор значения 3 То же, что и f610 
f627 Релейный выход — 

обнаружение обратной связи 
PID 

0,00~99,99 0 ○  

f628 Релейный выход — полоса 
пропускания обнаружения
обратной связи PID 

0,00~99,99 0,00 ○  

 
f629 

Значение по умолчанию на 
панели клавиатуры 5 

То же, что и f610  
15 

 
○ 

 

Быстрый мониторинг значения То же, что и f610  
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4 

[-f7-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
f700 Настройки функций клавиш M.K 0 4 ○  
f701 Частота импульсного режима 0,0~f007 5,0 ○  

 
f702 

 
Режим импульсной остановки 

0: Остановка с замедлением  
1: Свободная остановка 
2: Торможение постоянным 
током 

 
0 

 
● 

 

f703 Частота пропуска 1 0,0 Гц~f007 0,0 ○  
f704 Диапазон частот пропускания 1 0,0~30,0 Гц 0,0 ○  
f705 Частота пропускания 2 0,0 Гц~f007 0,0 ○  
f706 Диапазон частот пропускания 2 0,0~30,0 Гц 0,0 ○  
f707 Частота пропускания 3 0,0 Гц ~f007 0,0 ○  
f708 Диапазон частот пропускания 3 0,0~30,0 Гц 0,0 ○  
f709 Выбор управления тормозом 0 0 ●  
f710 Частота срабатывания тормоза f503~20,0 Гц 3,0 ○  
f711 Время отпускания тормоза 0~25,0 с 0,5 ○  
f712 Частота срабатывания тормоза f503~20,0 Гц 3,0 ○  
f713 Время срабатывания тормоза 0~25,0 с 1,0 ○  
f714 Коэффициент регулирования 

опускания 
0~100 0 ○  

f715 Диапазон крутящего момента, 
нечувствительный к 
регулированию падения 
напряжения 

0~100 10 ○  

f716 Многоступенчатая скорость 1 f009~f008 3,0 ○  
f717 Многоступенчатая скорость 2 f009~f008 6,0 ○  
f718 Многоступенчатая скорость 3 f009~f008 9,0 ○  
f719 Многоступенчатая скорость 4 f009~f008 12,0 ○  
f720 Многоступенчатая скорость 5 f009~f008 15,0 ○  
f721 Многоступенчатая скорость 6 f009~f008 18,0 ○  
f722 Многоступенчатая скорость 7 f009~f008 21,0 ○  
f723 Многоступенчатая скорость 8 f009~f008 24,0 ○  
f724 Многоступенчатая скорость 9 f009~f008 27,0 ○  
f725 Многоступенчатая скорость 10 f009~f008 30,0 ○  
f726 Многоступенчатая скорость 11 f009~f008 33,0 ○  
f727 Многоступенчатая скорость 12 f009~f008 36,0 ○  
f728 Многоступенчатая скорость 13 f009~f008 39,0 ○  
f729 Многоступенчатая скорость 14 f009~f008 45,0 ○  
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[-f7-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
f730 Многоступенчатая скорость 15 f009~f008 50,0 ○  
f731 Зарезервировано производителем - - - - 
f732 Время работы многоступенчатого 

режима 0 
0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f733 Время работы многоступенчатого 
режима 1 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f734 Время работы многоступенчатого 
режима 2 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f735 Время работы многоступенчатого 
режима 3 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f736 Время работы многоступенчатого 
режима 4 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f737 Время работы многоступенчатого 
режима 5 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f738 Время работы многоступенчатого 
режима 6 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f739 Время работы многоступенчатого 
режима 7 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f740 Время работы многоступенчатого 
режима 8 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f741 Время работы многоступенчатого 
режима 9 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f742 Время работы многоступенчатого 
режима 10 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f743 Время работы многоступенчатого 
режима 11 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f744 Время работы многоступенчатого 
режима 12 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f745 Время работы многоступенчатого 
режима 13 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f746 Время работы многоступенчатого 
режима 14 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f747 Время работы многоступенчатого 
режима 15 

0~6500,0 с (мин) 0,0 ●  

f748 Предварительно установленное 
направление скорости ПЛК 1 

0000H ~ FFFFH 0000H ●  

 
f749 

 
Простой режим работы ПЛК 

0: Один раз запустить, а затем 
остановить 
1: Один раз запустить, а затем 
удерживать конечное значение 
2: Запуск в цикле 

 
0 

 
● 

 

 
f750 

 
Выбор перезапуска в простом 
режиме работы ПЛК 

0: Запуск с первого сегмента 
1: Продолжить с частоты на 
момент прерывания 

 
0 

 
● 

 

 
f751 

Выбор памяти при отключении 
питания в простом режиме 
работы ПЛК 

0: Без памяти после сбоя 
питания 
1: Сохранение памяти после 
сбоя питания 

 
0 

 
● 

 

f752 Выбор единицы времени в 
простом режиме работы ПЛК 

0: Секунды (с) 
1: Минуты (мин) 

0 ●  

 
f753 

 
Выбор нестандартной функции 

0: Стандартная функция 
1~65535: Нестандартная 
функция 

 
0 

 
○ 

 

f754 Выбор кривой AI1 0: Кривая 1 (2 точки) 
1: Кривая 2 (4 точки) 

0 ○  
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[-f7-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
f755 AI1 кривая 2 заданное значение 1 

вход 
0,0 ~ 100,0% 0,0 ○  

f756 AI1 кривая 2 заданное значение 1 
выход 

-100% ~ 100% 0,0 ○  

f757 AI1 кривая 2 заданное значение 2 
вход 

0,0 ~ 100,0% 30,0 ○  

f758 AI1 кривая 2 заданное значение 2 
выход 

-100% ~ 100% 30,0 ○  

f759 AI1 кривая 2 заданное значение 3 
вход 

0,0 ~ 100,0% 60,0 ○  

f760 AI1 кривая 2 заданное значение 3 
выход 

-100% ~ 100% 60,0 ○  

f761 AI1 кривая 2 заданное значение 4 
вход 

0,0 ~ 100,0 100,0 ○  

f762 AI1 кривая 2 заданное значение 4 
выход 

-100% ~ 100% 100,0 ○  

f763 Активная задержка LI1 6500,0 ~ 0,0 с 0,0 ○  
f764 Неактивная задержка LI1 6500,0 ~ 0,0 с 0,0 ○  
f765 Активная задержка LI2 6500,0 ~ 0,0 с 0,0 ○  
f766 Неактивная задержка LI2 6500,0 ~ 0,0 с 0,0 ○  
f767 Коэффициент фильтра AI1 0,00~10,00 0,30 ○  
f768 Коэффициент фильтра AI2 0,00~10,00 0,30 ○  
f769 Коэффициент фильтра AO1 0,00~10,00 0,00 ○  
f770 Коэффициент фильтра AO2 0,00~10,00 0,00 ○  
f771 Частота обратного толчка 0,0 Гц ~f007 0,0 ●  
f772 Настройка пароля 0~9999 0 ○  
f773 Срок действия пароля 0~9999 минут 5 ○  

 
[-f8-] Группа 

№ Название параметра Диапазон настройки По 
умолч. 

WRT Польз. 
настройка 

 
 

f800 

 
 
Скорость передачи 

0: 9600 бит/с 
1: 19200 бит/с 
2: 4800 бит/с 
3: 2400 бит/с 
4: 1200 бит/с 

 
 

1 

 
 

○ 

 

 
f801 

 
Проверка четности 

0: Без контроля четности 
1: Четная четность 
2: Нечетная четность 

 
1 

 
○ 

 

f802 Адрес ведомого устройства 0 1 ○  
 

f803 
 
Таймаут связи 

Обнаружение ошибок связи отключено 
1~100 с: Таймаут связи 

 
0 

 
○ 

 

f804 Время ожидания отправки 0~2,00 с 0,00 ○  
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[-f8-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
 
 
 
 
 

f805 

 
 
 
 
 
Настройка ошибки связи 

0: Преобразователь останавливается с 
замедлением, и последовательное 
управление возвращается к источнику, 
определенному f002 и f003. 
1: Работа продолжается с последней 
командой. 
2: Преобразователь останавливается с 
замедлением, и последовательное 
управление сохраняется. 
3: Преобразователь отключает питание 
двигателя, в результате чего он 
останавливается по инерции. 
Последовательное управление 
сохраняется. 
4: Преобразователь переходит в 
состояние неисправности с ошибкой 
связи err5 или сетевой ошибкой err8. 

 
 
 
 
 
 

4 

 
 
 
 
 
 

○ 

 

f806 Количество полюсов 
двигателя для связи 

2~16 2 ○  

 
f813 

 
Блок записи данных 1 

0: Без выбора 
1: Управление командами связи (fa05) 
2: Зарезервировано 
3: Настройка частоты связи (fa08) 
4-6: Зарезервировано 

 
0 

 
○ 

 

 
f814 

 
Блок записи данных 2 

 
0 

 
○ 

 

 
 

f815 

 
 
Данные чтения блока 1 

0: Без выбора 
1: Информация о состоянии (fd03) 2: 
Выходная частота (fd12)  
3: Выходной ток (fe08) 
4: Выходное напряжение (fe10)  
5: Информация о неисправностях (fc39) 
6: Значение обратной связи PID (fa36) 
7: Информация о входных клеммах 
(fd01)  
8: Информация о выходных клеммах 
(fd02)  
9: Вход AI1 (fe30) 
10: Вход AI2 (fe31)  
11: Скорость двигателя (fe50) 
12: Абсолютное значение выходного 
тока (e002), единица измерения 0,01 А 
13: Абсолютное значение выходного 
напряжения (e006), единица измерения 
В 
14: Абсолютное значение входного 
напряжения шины постоянного тока 
(e009), единица измерения: В 
15: Опорное значение PID (FA35) 
16: Выходной момент (FE20), единица 
измерения: 0,01% от номинального 
момента двигателя 
17: Входная мощность (FE28), единица 
измерения: 0,01 кВт  
18: Выходная мощность (FE29), единица 
измерения: 0,01 кВт 
20: Накопленная выходная мощность/ 
выходной ток (FE45), единица 
измерения: определяется параметром 
f617 
21: Накопленное время работы (FE17)
Единица измерения: ч (часы) 

 
 

1 

 
 

○ 

 

 
 

f816 

 
 
Данные чтения блока 2 

 
 

2 

 
 

○ 

 

 
 

f817 

 
 
Данные чтения блока 3 

 
 

12 

 
 

○ 

 

 
 

f818 

 
 
Данные чтения блока 4 

 
 

18 

 
 

○ 

 

 
 
 

f819 

 
 
 
Данные чтения блока 5 

 
 
 

8 

 
 
 

○ 
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[-f8-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройка 
f821 
~ 
f829 

Зарезервировано 
производителем 

- - - - 

 
[-f9-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По 

умолч. 
WRT Польз. 

настройка 
 
f900 

 
Включение/выключение PID-
регулирования 

0: PID отключен 
1: Включено — источник обратной 
связи AI1  
2: Включено — источник обратной 
связи AI2 

 
0 

 
○ 

 

f901 Пропорциональное усиление PID 
(П-регулирование) 

0,01~100,0 Зав. от 
модели 

○  

f902 Интегральное усиление PID (I-
регулирование) 

0,01~100,0 Зав. от 
модели 

○  

f903 Дифференциальный 
коэффициент усиления PID (D-
регулирование) 

0,00~2,55 0,00 ○  

f904 Управление PID/время задержки 0~2400 с 0 ○  
f905 Инверсия/направление входного 

сигнала отклонения PI-регулятора 
0: Нет/положительный эффект 
1: Да/отрицательный эффект 

0 ○  

f906 Полоса пропускания гистерезиса 
частоты пробуждения 

0,0 Гц ~f007 0,2 ○  

 
 
f907 

Когда f917≠0,00, отклонение 
пробуждения (абсолютное 
значение) 

0,00~f917 МПа 0,00 ○  

Когда f917=0,00, режим сна 
пороговое значение пробуждения 
PI на основе ошибки PI 

0,0~f007 Гц 0,0 ○  

 
 
 
f908 

Когда f917≠0,00, 
пороговое значение пробуждения 
(абсолютное значение) 

 
0,00~f917 МПа 

 
0,00 

 
○ 

 

Когда f917=0,00, пороговое 
значение пробуждения PI в 
спящем режиме на основе 
ошибки обратной связи PI 

 
0,0~f007 Гц 

 
0 

 
○ 

 

f909 Выбор режима сна 0: Сон включен (двигатель 
остановлен)  
1: Работа на нижнем пределе 
частоты. 

0 ●  

f910 Управление пробуждением/время 
задержки 

0,0~600,0 с 0,0 ●  

 
f911 

Когда f917≠0,00, порог 
пробуждения (в процентах) 

0,0~200,0 0 ○  

Когда f917=0,00, давление 
пробуждения (процент) 

0~100,0 0 ○  

 
f912 

Когда f917≠0,00, порог сна 
(процент) 

0,0~200,0% 0,0 ○  

Когда f917=0,00, давление в 
режиме ожидания (процент) 

0~100,0 0 ○  

f913 Верхний предел настройки PID 0,0~100,0% 100,0 ●  
f914 Нижний предел настройки PID 0~f913 0,0 ●  
f915 Управление режимом 

сна/задержкой 
Отключить: 0,0 
Включить: 0,1–600,0 с 

0,1 ○  
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[-f9-] Группа 
№ Название параметра Диапазон настройки По умолч. WRT Польз. 

настройк
а 

 
 
f916 

Когда f917 ≠ 0,00, отклонение 
регулирования PID 
установка отклонения 
регулирования 

0,0~100,0 0,0 ○  

Когда f917 = 0,00, PID 
настройка с клавиатуры 

0,0~100,0% 0,0 ○  

 
 
 
 
f917 

Диапазон датчика (если f917 ≠ 
0,00, настройки, связанные с PID, 
представлены в формате 
абсолютных значений. Настройка 
клавиатуры PID — f918.  
Если f917 = 0,00, настройки, 
связанные с PID, представлены в 
процентах. Настройка клавиатуры 
PID — f916.) 

 
 
 
 
0,00 ~ 99,99 

 
 
 
 

1,00 

 
 
 
 

○ 

 

f918 Настройка PID 0,00 ~f917 0,00 ○  
f919 Частота сна f009 ~ f008 f009 ○  
f920 Допустимый порог сна 0,0~25,0 0,0 ○  

Примечание 1: В столбце «Изменение» символ «○» означает, что настройку параметра 
можно изменить, независимо от того, находится ли преобразователь в состоянии 
остановки или работы; символ «●» означает, что настройку параметра нельзя 
изменить, пока преобразователь находится в состоянии работы. 

Примечание 2: Для обычных пользовательских параметров адрес связи просто 
заменяется на «0» при потере питания. Например, адрес связи f908 — 0x0908. 

Примечание 3: Для обычных пользовательских параметров адрес связи не сохраняется 
при потере питания. Адрес связи сохраняется, что означает, что адрес связи 
совпадает с номером параметра. Например, адрес связи f908 равен 0xF908. 

 
[-u0-] Группа 
№ Название параметра Описание 

u000 Тип применения 
преобразователя 

Пример: v1 
Для машины типа G, v =  ; Для машины типа P, v =  . 

u001 Рабочая частота Рабочая частота двигателя отображается в единицах измерения, 
установленных параметром f604. 

u002 Направление вращения Вперед,  Назад. 
u003 Команда частоты Установленная частота отображается в единицах измерения, 

установленных с помощью f604. 
u004 Ток нагрузки Выходной ток преобразователя, отображаемый в А или в 

процентах от номинального тока преобразователя. 

u005 Входное напряжение Среднеквадратичное значение трехфазного входного 
напряжения, отображаемое в В или в процентах от номинального 
напряжения преобразователя 400 В. 

u006 Выходное напряжение Среднеквадратичное значение трехфазного выходного 
напряжения, отображаемое в В или в процентах от 
номинального напряжения преобразователя 400 В. 
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[-u0-] Группа 
№ Название параметра Описание 

 
 
 

u007 

 
 
 
Состояние входного 
терминала 

3T0032B и ниже: 
 
 
 
3T0038B и выше: 

 

ВЫКЛ., ВКЛ. 
 
 

ВЫКЛ., ВКЛ. 

 
u008 

 
Состояние выходных 
клемм  

 ВЫКЛ., ВКЛ. 
 

     Вентилятор       Транзистор         Реле 3     Реле 2     Реле 1 

u009 Накопленное время работы Накопленное время работы преобразователя, 1,00 = 100 часов. 
u010 Выходная скорость  
u011 Номинальный ток 

преобразователя 
Выходная скорость вала двигателя (об/мин). 

u012 Ток крутящего момента Номинальный ток преобразователя (А). 
u013 Коэффициент нагрузки 

преобразователя 
Ток момента двигателя, отображаемый в А или в процентах от 
номинального тока преобразователя. 

u014 Крутящий момент Ток двигателя в процентах от номинального тока преобразователя 
(%). 

u015 Входная мощность Крутящий момент двигателя, отображаемый в процентах от 
номинального крутящего момента двигателя. 

u016 Выходная мощность Входная мощность преобразователя (кВт). 
u017 Значение обратной связи 

PID 
Выходная мощность преобразователя (кВт). 

u018 Значение команды PID 
после частоты 

Значение обратной связи PID, отображаемое в единицах 
измерения, заданных параметром f604. 

u019 Входная суммарная 
мощность 

Команда выхода PID-регулятора, отображаемая в единицах 
измерения, заданных параметром f604. 

u020 Выходная суммарная 
мощность 

Накопленная входная мощность (кВт·ч). 

u021 Счетчик коммуникаций Кумулятивная выходная мощность (кВтч). 
u022 Количество нормальных 

коммуникаций 
Отображает значение количества коммуникаций через сеть. 

u023 Версия программного 
обеспечения HMI Пример:  

 
 

u024 

 
 
Информация о техническом 
обслуживании 

                             ВЫКЛ. ВКЛ. 

Общее время 
работы 

Главный 
конденсатор 

Плата Вентилятор 

ВКЛ: Наступило время технического обслуживания, рекомендуется 
заменить устройство. 

u025 Версия программного 
обеспечения MC Пример:  

 
 
u026 

Когда f917 = 0,00, заданное 
давление выражается в 
процентах. 

Во время PID-регулирования заданный процент давления 
контролируется 

Когда f917 ≠ 0,00, заданное 
давление является 
абсолютным значением. 

Во время PID-регулирования контролируйте абсолютное значение 
заданного давления. (1,00 = 1,00 МПа = 10 кг/см²) 
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[-u0-] Группа 

№ Название параметра Описание 

 
 
u027 

Когда f917 = 0,00, давление 
обратной связи выражается 
в процентах. 

Во время PID-регулирования мониторинг процента давления 
обратной связи 

Когда f917 ≠ 0,00, давление 
обратной связи является 
абсолютным значением. 

Во время PID-регулирования контролируйте абсолютное значение 
давления обратной связи. (1,00 = 1,00 МПа = 10 кг/см²) 

u028 Мониторинг внутренней 
температуры 
преобразователя 1 

То же, что и f619 

u029 Мониторинг внутренней 
температуры 
преобразователя 2 

То же, что и f620 

u034 Частота высокоскоростного 
входного импульса 

LI6 настроен как порт высокоскоростного импульсного входа с 
частотой импульсов (кГц) 

u1-- История неисправностей 1 Ввод первой записи журнала последних неисправностей 

u2-- История неисправностей 2 Ввод второй записи журнала последних неисправностей 

u3-- История неисправностей 3 Ввод третьей записи журнала последних неисправностей 

u4-- История неисправностей 4 Ввод четвертой записи журнала последних неисправностей 

Примечание: Параметры группы u0 являются параметрами мониторинга, которые можно 
использовать для просмотра информации о работе преобразователя и записей о 
неисправностях. 
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7. Диагностика неисправностей и меры по их 
устранению 

7.1 Коды неисправностей, причины и решения 
При возникновении неисправности преобразователь выполняет следующие действия: 
код неисправности мигает на клавиатуре, преобразователь прекращает вывод сигнала, 
а двигатель останавливается. 
Таблица 7-1 Отображение неисправностей и меры по их устранению 

 

Код Тип неисправности Возможная причина Меры (устранение неисправности) 
 
 
 
 
 
e-01 

 
 
 
 
 
Защита от 
перегрузки по току 

 Время ускорения или 
замедления слишком короткое. 
 Неправильная настройка 
параметра V/f. 
 Преобразователь запускает 
вращающуюся нагрузку. 
 Преобразователь питает 
двигатель с низким импедансом. 
 Произошло короткое замыкание 
фазы или замыкание на землю. 
 Нагрузка резко колеблется. 

 
 Увеличьте время ускорения (f010 или 
f518) и время замедления (f011 или 
f519). Установите параметры V/f 
правильно. 
 Включите функцию «быстрый старт». 
Отрегулируйте несущую частоту. 
 Проверьте наличие короткого 
замыкания фазы или замыкания на 
землю. 
 Уменьшите колебания нагрузки. 

e-02 Короткое замыкание 
фазы 

 Короткое замыкание фазы на 
выходе. 
 Слишком низкое сопротивление 
двигателя. 

 Проверьте состояние проводки и 
изоляции. 

 
e-03 

 
Перегрузка по току 
при пуске 

 
 Замыкание на землю. 
 Повреждение блока IGBT. 

 Убедитесь, что проводка и машина 
заземлены. 
 Обратитесь к производителю для 
ремонта. 

 
e-04 

 
Замыкание на землю 

 Произошло короткое замыкание 
или замыкание на землю. 
 Блок IGBT поврежден. 

 Убедитесь, что проводка и машина 
заземлены. 
 Обратитесь к производителю для 
ремонта. 

 
e-06 

 
Недостаточная 
нагрузка 

Выходной ток преобразователя 
меньше порогового значения 
обнаружения низкого тока. 

 Проверьте правильность настроек 
параметров f407~f410. 

 
e-07 

 
Ошибка перегрузки 
по крутящему 
моменту 

Расчетный крутящий момент 
двигателя достиг уровня, 
установленного параметром f412. 

 Отрегулируйте настройки 
параметров f411~ f414 по мере 
необходимости. 
 Проверьте условия нагрузки. 

 
 
 
 
 
 
e-11 

 
 
 
 
 
 
Неисправность из-за 
перенапряжения 

 Ненормальные колебания 
входного напряжения. 
 Мощность сети превышает 200 
кВА. 
 В сети используется 
переключение конденсаторов для 
улучшения коэффициента 
мощности. 
 В сети используется 
тиристорное оборудование. 
 Преобразователь вращает 
нагрузку. 
 Возможная потеря фазы на 
выходе. 
 Время замедления слишком 
короткое. 

 Установите линейный реактор. 
 Включите защиту рекуперативного 
тормозного резистора. 
 Включите функцию «быстрый старт» 
(f500 = 1). 
 Установите f418 = 2. 
 Определите причину потери фазы на 
выходе (например, плохое соединение, 
отсоединение выхода или обрыв 
обмотки двигателя) и устраните 
проблему. 
 Увеличьте параметр времени 
замедления (f011 или f519). Включите 
защиту от перенапряжения (f415). 

e-12 Пониженное 
напряжение шины 
постоянного тока 

 Входное напряжение слишком 
низкое. 

 Проверьте входное напряжение. 
 Установите f417 (сигнализация или 
отключение). 
 Включите «быстрый» запуск (f500 = 
1). 
 Установите параметр f418 = 2. 
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Код Тип неисправности Возможная причина Меры (устранение неисправности)
 
 
 

e-21 

 
 
 
Перегрузка 
преобразователя 

 Время ускорения слишком 
короткое. 
 Уровень тока торможения 
постоянного тока слишком высокий. 
 Неправильная настройка 
параметра V/f. 
 Нагрузка вращается во время 
запуска преобразователя. 
 Нагрузка слишком велика. 

 Увеличьте параметр времени 
ускорения (f010 или f518). 
 Уменьшите настройки f507 и f508. 
 Установите параметр V/f 
правильно. 
 Установите параметр f418 на 2. 
 Используйте преобразователь с 
более высокой номинальной 
мощностью. 

 
 
 

e-22 

 
 
 
Перегрузка двигателя 

 Неправильные настройки 
параметра V/f. 
 Двигатель заблокирован. 
 Двигатель постоянно работает на 
низкой скорости. 
 Нагрузка на двигатель слишком 
велика. 

 
 
 Установите параметры V/f 
правильно. 
 Проверьте нагрузку. 

 
 

e-23 

 
Перегрузка 
тормозного резистора 

 
 Неправильный выбор 
характеристик тормозного 
резистора. 

 Выберите тормозной резистор, 
более подходящий для условий 
эксплуатации. 
 Отключите защиту от перегрузки 
тормозного резистора f527 = 2. 

 
 
 

e-24 

 
 
 
Перегрев 
преобразователя 

 Вентилятор охлаждения 
преобразователя не работает. 
 Слишком высокая температура 
окружающей среды. 
 Вентиляционные отверстия 
шасси заблокированы. 
 Рядом с преобразователем 
находится источник тепла. 

 После охлаждения 
преобразователя сбросьте 
неисправность и возобновите 
работу. 
 Увеличьте свободное 
пространство вокруг 
преобразователя и удалите все 
источники тепла рядом с 
преобразователем, чтобы снизить 
температуру окружающей среды. 

 
 

e-25 

 
 
Неисправность 
перегрева двигателя 
PTC 

 
 Внешние PTC, встроенные в 
обмотки двигателя, сигнализируют о 
перегреве двигателя. 

 Устраните перегрузку двигателя. 
 Убедитесь, что PTC работает 
правильно. 
 Проверьте функции логического 
входа 27 и 28. 

 
e-31 

 
Неисправность 
EEPROM 

 Произошла ошибка записи или 
чтения данных. 
 Во время сброса параметров 
преобразователь потерял питание. 

 Повторно включите 
преобразователь, чтобы устранить 
неисправность. Если неисправность 
не устранена, обратитесь к 
производителю для ремонта 
электрооборудования. 

e-32 Неисправность платы 
управления 

 Плата управления не работает.  Обратитесь к производителю для 
ремонта преобразователя. 

 
 

e-33 

 
 
Ошибка связи 

 
 
 Ошибка сетевой связи. 

 Проверьте сетевое устройство 
управления и кабели. 
 Проверьте настройку таймаута 
связи (f803). 
 Проверьте кабель панели 
удаленного клавиатурного блока. 

e-34 Неисправность 
датчика тока 

 Неисправность датчика тока.  Замените преобразователь. 

e-35 Ошибка сети  Сбой сетевой связи.  Проверьте сетевое оборудование 
управления и кабели. 

 
e-36 

 
Ошибка типа 
преобразователя 

 
 Сбой оборудования 
преобразователя. 

 f120=7, если ошибка не 
устраняется, обратитесь к 
производителю для ремонта 
преобразователя. 
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Код Тип неисправности Возможная причина Меры (устранение неисправности)
 
 

e-38 

 
 
Потеря сигнала AI1 

 
 Уровень аналогового сигнала AI1
ниже уровня, установленного
параметром f422. 

 Проверьте сигнал на AI1 и 
устраните причину потери сигнала. 
 Убедитесь, что параметр f422 
установлен правильно. 

 
e-39 

Ошибка внутренней
связи 
преобразователя 

 Ошибка связи между 
клавиатурной панелью и 
процессором платы управления. 

 Обратитесь к производителю для 
ремонта преобразователя. 

 
e-41 

 
Потеря фазы на 
входе 

 Потеря фазы на входе главной 
цепи. 
 Неисправность внутренних 
компонентов преобразователя. 

 
 Обратитесь к производителю для 
ремонта преобразователя. 

 
 

e-42 

 
 
Потеря фазы на 
выходе 

 
 
 На выходной стороне главной 
цепи произошла потеря фазы. 

 Определите причину потери 
фазы на входе (например, плохое 
соединение, отсоединение выхода 
или обрыв обмотки двигателя) и 
устраните ее. 
 Установите параметр f406=0. 

 
e-43 

 
Аварийная 
остановка 

 Двигатель работает в удаленном 
режиме, и для выполнения 
операции остановки используется 
клавиатура. 

 
 Выполните сброс неисправности. 

 
 

e-45 

 
Чрезмерное 
повышение 
крутящего момента 

 В режиме векторного управления 
параметр повышения крутящего 
момента f203 слишком высок. 
 В режиме управления VF 
параметр повышения напряжения 
f202 слишком высок. 
 Импеданс двигателя слишком 
низкий. 

 В режиме векторного управления 
повторите самообучение 
преобразователя, затем уменьшите 
значение параметра f203. 
 В режиме управления VF 
отрегулируйте f202 в сторону 
уменьшения. 

 
 
 

e-46 

 
 
 
Ошибка 
автонастройки 

 Убедитесь, что номинальные 
параметры двигателя установлены 
правильно. 
 Мощность двигателя 
значительно меньше мощности 
преобразователя. 
 Кабель двигателя слишком 
тонкий. 
 Двигатель вращается в начале 
автообучения. 

 Правильно установите 
номинальные параметры двигателя. 
 Используйте преобразователь 
большей мощности. 
 Используйте более толстые 
кабели двигателя. 
 Перед началом автообучения 
убедитесь, что двигатель 
остановлен. 

 
 
 

e-95 

 
 
 
Ошибка STO 

 
 
 Сигналы клемм STO1 и STO2 не 
находятся на уровне +24 В. 
 В преобразователе произошла 
внутренняя неисправность. 

 Если на клеммах STO1 и STO2 
напряжение +24 В отсутствует, 
сначала убедитесь, что клеммы STO 
подключены правильно. 
 Убедитесь, что на клеммах STO1 
и STO2 напряжение +24 В, и 
обратитесь к производителю 
преобразователя для ремонта. 

 
 
 
 
 
 

e-98 

 
 
 
 
 
 
Неисправность 
связи светодиодной 
панели 

 
 
 
 
 
 
 Сбой связи между светодиодной 
панелью дисплея и 
преобразователем 

 Проверьте, надежно ли 
подключена светодиодная панель к 
сетевому порту APP. Попробуйте 
заменить сетевой кабель. Если 
после замены кабеля соединение 
по-прежнему не работает, 
обратитесь к производителю 
преобразователя для ремонта. 
 Если светодиодная панель 
подключена к нижнему сетевому 
порту платы APP, установите f531 
на 1. По умолчанию f531 равен 0. 
После изменения f531 
перезагрузите источник питания, 
чтобы значение 0 вступило в силу. 
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7.2 Описание кодов сообщений и тревог 
Таблица 7-2 Отображение сообщений и меры противодействия 

 

Код Описание Причина Меры 
 
 

a-00 
 
Сброс неисправности 
допустим 

 
Когда отображается код 
неисправности, нажмите кнопку 
STOP, чтобы отобразить это 
сообщение. 

Нажмите кнопку STOP еще раз, 
чтобы удалить неисправность. 
Проверьте, отпущена ли кнопка 
сброса внешнего логического входа. 

 
a-01 

 
Сообщение о 
пониженном 
напряжении 

 
Недостаточное входное 
напряжение. 

Проверьте трехфазное входное 
питание. Если питание в норме, 
преобразователь требует ремонта. 

0 
(мигает) 

Разрешение на запуск 
недействительно 
(PWM отключен) 

В режиме дистанционного 
управления клемма, 
соответствующая функции 
логического входа 1, не замкнута. 

Установите функцию логического
входа на 1 (включая f309 и f310) и
закройте клемму. 

 
 

a-05 
 
Ошибка настройки 
частотных точек 

 
Частотные точки 1 и 2 
установлены слишком близко друг 
к другу. 

Увеличьте расстояние между f325 и 
f327. 
Увеличьте расстояние между f329 и 
f331. 

a-06 Остановка с помощью 
инерции при 
кратковременном 
отключении питания 

f418 установлен на 2, и 
происходит кратковременное 
отключение питания. 

Повторно введите сигнал запуска в 
преобразователь или перезапустите 
преобразователь. 

 
a-07 

Процесс торможения 
постоянным током 

 
Активировано торможение 
постоянным током. 

Если код исчезает через несколько
секунд, преобразователь работает
нормально. 

 
a-08 

 
Повторная попытка 
запуска 

Преобразователь 
перезапускается. Функция 
быстрого отслеживания 
неисправностей (Catch-on-the-fly) 
включена. 

Код будет отображаться в течение 
короткого времени, а затем 
исчезнет, указывая на то, что 
преобразователь находится в 
состоянии перезапуска. 

 
a-10 

Низкоскоростной 
режим ожидания в 
процессе 

 
См. параметр f501. 

Эту функцию можно отключить или 
увеличить команду частоты до f009 
+ f906. 

 
 

a-11 
 
 
Сбой клавиши 
клавиатуры 

Кнопка на клавиатуре была 
нажата непрерывно более 20 
секунд или клавиатура 
повреждена. 

Если сигнал тревоги не исчезает 
после отпускания всех клавиш, 
преобразователь требует ремонта. 

 
a-12 

Инициализация 
параметров в процессе 

 
См. параметр f120. 

Если код исчезает после 
кратковременного отображения, 
преобразователь работает 
нормально. 

 
a-13 

 
Потеря аналогового 
сигнала 

Уровень напряжения аналоговой
входной клеммы ниже, чем
значение, установленное в f422. 

Проверьте, нет ли короткого 
замыкания на аналоговых входных 
клеммах и правильно ли 
установлено значение f422. 

e1 Превышен предел 
отображения на одну 
цифру 

Количество отображаемых цифр 
превышает 4. 

Попробуйте уменьшить значение 
настройки f604. 

 
tun1 

Процесс самообучения Преобразователь выполняет 
самообучение. 

Если код отображается 
кратковременно, а затем исчезает, 
преобразователь работает 
нормально. 
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Таблица 7-3 Отображение кода предварительного сигнала тревоги 
 

Код Тип Описание 
---c Сигнал тревоги по 

перегрузке по току 
Преобразователь находится в режиме ограничения тока; см. 
параметры f107 и f111. 

--u- Сигнализация 
перенапряжения 

Преобразователь приближается к состоянию перенапряжения; см. 
параметры f415 и f416. 

l--- Сигнал тревоги 
перегрузки 

Этот код отображается, когда счетчик перегрузки двигателя или 
преобразователя превышает 50 %. 

-h-- Сигнал тревоги 
перегрева 

Преобразователь приближается к состоянию перегрева. 

Примечание: Типы предварительных сигналов тревоги могут появляться одновременно. 
Например, когда предварительный сигнал тревоги перегрева и предварительный 
сигнал тревоги перегрузки по току появляются одновременно, соответствующий 
код предварительного сигнала тревоги — -h-c. 

 
7.3 Перезапуск преобразователя после возникновения 

неисправности 
После сбоя преобразователя необходимо устранить причину сбоя, прежде чем 
преобразователь можно будет перезапустить. Сбой преобразователя можно сбросить с 
помощью следующих действий. 
(1) После устранения неисправности преобразователя нажмите клавишу STOP на панели 

клавиатуры. На панели отобразится a-00. Нажмите клавишу STOP еще раз, чтобы 
сбросить неисправность преобразователя. В этот момент двигатель можно снова 
включить. 

(2) Когда преобразователь находится в режиме дистанционного управления и f002=0, 
настройте функцию ввода любого логического входного терминала на 10. 
Преобразователь может использовать этот терминал для сброса неисправности 
преобразователя. 

(3) Когда преобразователь находится в режиме дистанционного управления и f002=2, 
выполните сброс неисправности через оборудование дистанционной связи. См. 
Приложение A. Последовательная связь. 

(4) Отключите питание преобразователя, а затем снова включите его. 
 
Примечание: Если неисправность связана с перегрузкой двигателя или преобразователя 

(e-21 или e-22), преобразователь не может быть сброшен, если рассчитанное время 
охлаждения не истекло. Рассчитанное время охлаждения составляет: e-21 — 30 
секунд после возникновения неисправности; e-22 — 120 секунд после 
возникновения неисправности.
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Приложение A: Последовательная связь 
Последовательная связь — это канал обмена информацией между преобразователем и 
главным компьютером. С помощью последовательной связи пользователи могут 
использовать персональный компьютер или промышленное устройство управления 
(например, ПЛК) в качестве ведущего устройства для установки рабочей частоты 
преобразователя (ведомого устройства), выдачи рабочих команд, изменения или 
считывания параметров, а также получения информации о рабочем состоянии и 
неисправностях, тем самым обеспечивая удаленное или централизованное управление 
преобразователем. 
В этой серии преобразователей для последовательной связи используется шина RS485 и 
протокол Modbus. 

 
A1. Шина RS485 
Последовательная шина связи преобразователей этой серии представляет собой 
двухпроводную систему RS485, а внешний интерфейс — RJ45. Порядок расположения 
контактов следующий. 

Таблица A-1 Расположение сигналов контактов RJ45 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8 1 

Рисунок A-1 Передняя панель RJ45 
 

Таблица A-1.1 Распределение сигналов на клеммах 485 

  
Двухпроводная система RS485 использует полудуплексную последовательную связь. 
Устройства «ведущее» и «ведомое» не могут одновременно отправлять или принимать 
данные; только одно из них может отправлять, а другое — принимать. 
Двухпроводная система RS485 поддерживает топологию «ведущее-ведомое», что 
означает, что одно ведущее устройство может управлять несколькими ведомыми, 
количество которых может достигать 31. 
Для связи между несколькими устройствами или на большие расстояния рекомендуется 
подключить сигнальный заземляющий контакт ведущего устройства к общему выводу 
преобразователя, чтобы повысить помехоустойчивость связи. 

Контакт Описание сигнала 
1 A (RS-485+) 
2 B (RS-485-) 
3 0 В общий 

Контакт Описание сигнала 
1 Зарезервировано заводом (не вводить сигнал) 
2 Зарезервировано заводом (не вводить сигнал) 
3 Зарезервировано заводом (не вводить сигнал) 
4 A (RS-485+) 
5 B (RS-485-) 
6 Зарезервировано заводом (не вводить сигнал) 
7 +24 В 
8 Общий 
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A2. Протокол Modbus 
Modbus — это протокол связи «ведущий-ведомый», в котором хост доминирует над всем 
процессом связи: только когда хост отправляет команду ведомому, ведомый выполняет 
действие или (и) отправляет обратную информацию хосту; в противном случае ведомый 
не выполняет никаких операций; ведомые устройства не могут напрямую связываться 
друг с другом. 
Диалог между хостом и ведомым устройством делится на две категории: 
(1) Режим «точка-точка»: хост отправляет команду ведомому индивидуально, и 

соответствующий ведомый выполняет действие или (и) отправляет обратную 
информацию. 
Если команда хоста правильная, ведомый выполняет соответствующее действие и 
отправляет обратную информацию о результате хосту; 
Когда команда хоста неверна, ведомый непосредственно передает информацию об 
ошибке хосту, не выполняя никаких действий. 

(2) Режим широковещания: хост отправляет команду всем ведомым устройствам, и все 
ведомые устройства выполняют действие, но не передают обратную информацию. 
Протокол Modbus имеет два режима передачи: RTU и ASCII. Эта серия 
преобразователей поддерживает только режим RTU. 

 
A2.1 Сообщение Modbus-RTU 
«Сообщение» — это комбинация данных связи. При связи в режиме Modbus-RTU 
сообщения непосредственно представляются шестнадцатеричными кодами (1-9, A-F), 
причем два шестнадцатеричных кода образуют один байт. Формат сообщения подробно 
описан на рисунке ниже. 

 
Рисунок A-2 Формат сообщения Modbus 

Как показано на рисунке A-2, в процессе связи ведущее и ведомое устройства используют 
временной интервал не менее 3,5 символов для определения начала и конца сообщения 
Modbus. Сообщение Modbus содержит полную информацию о передаваемых данных, а 
именно: адрес ведомого устройства, код команды, данные и контрольный код CRC в 
указанном порядке. Его длина зависит от кода команды. 
Сообщения связи Modbus-RTU делятся на три категории: 
(1) Сообщение запроса (запрос): сообщение с запросом команды, отправляемое хостом 

ведомому устройству; 
(2) Сообщение нормального ответа: сообщение обратной связи от ведомого устройства, 

когда команда хоста является правильной; 
(3) Сообщение об ошибке: ответное сообщение от ведомого устройства, когда команда 

хоста является неправильной/недействительной. 
Подробное объяснение каждой части сообщения Modbus-RTU см. в таблице A-2.  

  

Начало: интервал времени 
не менее 3,5 символов 

Адрес ведомого 
устройства Код команды Данные Контрольный код CRC Конец: интервал времени не 

менее 3,5 символов 



72 

Таблица A-2 Объяснение каждой части сообщения Modbus-RTU 
№ Название Функция 

 
 
 
 

 

 
 
 
 
Адрес ведомого 

устройства 

 Адрес ведомого устройства может быть настроен в диапазоне от 0
до 247. 
 Когда ведущее устройство выполняет запрос, если адрес ведомого 
устройства установлен на 0, связь осуществляется в режиме 
широковещания, при котором все ведомые устройства выполняют 
команды, но не предоставляют обратную связь. Если адрес ведомого 
устройства установлен в диапазоне от 1 до 247, связь осуществляется 
в режиме «точка-точка», при котором только ведомое устройство с 
соответствующим адресом выполняет команды и предоставляет 
обратную связь. 
 В режиме «точка-точка», когда подчиненное устройство с 
соответствующим адресом отвечает, оно возвращает свой 
собственный адрес. 

 
 

 
2 

 
 

 
Код команды 

 Эта серия преобразователей поддерживает только некоторые 
коды команд стандартного протокола Modbus. 
 Существует два кода команд: код запроса хоста и код 
нормального ответа ведомого устройства, а именно: 
(1) 03H: чтение одного слова (2 байта); 
(2) 06H: запись одного слова (2 байта). 
 В случае ошибочного ответа код команды обратной связи 
ведомого устройства: (код команды запроса ведущего устройства + 
80H). 

 
3 

 
Данные 

 Эта часть является основным содержанием связи и ядром обмена 
данными. Ее содержание и длина варьируются в зависимости от кода 
команды. Подробности см. в конкретном объяснении каждого кода 
команды ниже. 

 
 
 

4 

 
 
 

Код CRC 

 Алгоритм CRC (циклический избыточный контроль) используется 
принимающим устройством для обнаружения ошибок в полученных 
данных и определения их правильности. Информацию о генерации 
контрольной суммы CRC см. в разделе «A2.3 Циклический избыточный 
контроль». 
Примечание: Контрольная сумма CRC отправляется сначала младшим 
байтом, а затем старшим байтом. Кроме того, сообщения Modbus-RTU 
отправляются в порядке «сначала старший байт, затем младший байт». 

 
A2.2 Подробное объяснение различных командных сообщений 
A2.2.1 Чтение одного слова (2 байта) — код команды 03H 
1. Сообщение запроса хоста 
Таблица A-3 Формат запроса хоста для кода команды 03H 

 

Адрес 
ведомого 
устройства 

Код команды Адрес связи Номер слова для 
чтения 

Код CRC 

1 байт 1 байт 2 байта 2 байта 2 байта 
Старший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

Младший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

 03H       
(1) Адрес ведомого устройства, контрольная сумма CRC: см. таблицу A-2. 
(2) Код команды: 03H, запрос на чтение N слов (2*N байт) от ведомого устройства. 

Обратите внимание, что N может быть не больше 5. 
(3) Адрес связи: адрес данных, которые необходимо прочитать. Этот адрес не является 

фактическим физическим адресом, по которому хранятся данные, а представляет 
собой число, соответствующее данным. Каждый параметр управления, состояния и 
мониторинга данной серии преобразователей соответствует адресу связи. Подробные 
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сведения см. в разделе «A2.5 Параметры связи». 
(4) Количество слов для чтения: длина считываемых данных, измеряемая в словах (2 

байта). Если запрашивается одно слово, установите значение 0001H. 

2. Сообщение нормального ответа ведомого устройства 
Таблица A-4 Сообщение нормального ответа ведомого устройства для кода команды 03H 
Адрес 

ведомого 
устройства 

Код команды Количество 
байтов для 
чтения 

Прочитанные данные 1 … Прочитанные данные N CRC-код 

1 байт 1 байт 1 байт 2 байта … 2 байта 2 байта 

Старший 
байт 

Младший 
байт 

… Старший 
байт 

Младший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

 03H    …     

 
(1) Адрес ведомого устройства, контрольная сумма CRC: см. таблицу A-2. 
(2) Код команды: 03H, соответствует коду команды запроса хоста. 
(3) Количество прочитанных байтов: длина читаемых данных, измеряемая в байтах. Если 

хост запрашивает чтение слова (2 байта), количество прочитанных байтов, 
возвращаемое ведомым устройством, устанавливается на 02H. 

Примечание: Единица измерения длины считываемых данных здесь отличается от 
единицы измерения в запросном сообщении. 
(4) Прочитанные данные 1–N: данные, соответствующие адресу связи в запросном 

сообщении. 

3. Сообщение о сбое ведомого устройства 
Таблица A-5 Сообщение о сбое ведомого устройства для кода команды 03H 

 

Адрес ведомого 
устройства 

Код команды Код ошибки Код CRC 

 
1 байт 

 
1 байт 

 
1 байт 2 байта 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

 83H    

(1) Адрес ведомого устройства, контрольный код CRC: см. таблицу A-.2. 
(2) Код команды: 83H, который является суммой 03H и 80H. 
(3) Код ошибки: указывает причину, по которой ведомое устройство не может выполнить 

команду ведущего устройства. Подробности см. в разделе «A2.4 Код ошибки». 

4. Пример: чтение верхнего предела частоты  
Сообщение запроса хоста: 01 03 00 08 00 01 05 C8 
Сообщение нормального ответа: 01 03 02 13 88 B5 12 (при условии, что текущая верхняя 
граница частоты составляет 50 Гц) 
Сообщение об ошибке: 01 83 03 01 31 (при условии, что количество считываемых слов 
изменено с 0001 на FFFF) 

 
A2.2.2 Запись слова (2 байта) — код команды 06H 
1. Запрос хоста 
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Таблица A-6 Формат запроса хоста для кода команды 06H 
 

Адрес 
ведомого 
устройства 

Код команды Адрес связи Запись данных CRC-код 

 
1 байт 

 
1 байт 

2 байта 2 байта 2 байта 
Старший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

Младший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

 06H       

(1) Адрес ведомого устройства и контрольная сумма CRC: см. таблицу A-2. 
(2) Код команды: 06H, запрос на запись слова (2 байта) в ведомое устройство. 
(3) Адрес связи: адрес данных, которые необходимо прочитать. Этот адрес не является 

фактическим физическим адресом, по которому хранятся данные, а представляет 
собой число, соответствующее данным. Каждый параметр управления, состояния и 
мониторинга данной серии преобразователей соответствует адресу связи. Подробные 
сведения см. в разделе «A2.5 Параметры связи». 

(4) Данные для записи: данные, которые необходимо записать в ведомое устройство. 
 
A2.2.3 Запись нескольких слов (2*N байт) — Код команды 10H 
1. Запрос хоста 
Таблица A-7 Формат запроса хоста для командного кода 10H 

 

Адрес 
ведомого 
устройства 

Код 
команды 

Адрес связи Запись слов 
Запись 
данных 

Запись 1 … Запись N CRC-код 

 
1 байт 

 
1 байт 

2 байта 2 байта  
1 байт 

2 байта … 2 байта  

Старший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

Младший 
байт 

 Старший 
байт 

Младший 
байт … 

Старший 
байт 

Младший 
байт 

Младший 
байт 

Старший байт 

 10H        …     

(1) Адрес ведомого устройства, контрольная сумма CRC: см. таблицу A-2. 
(2) Код команды: 10H, запрос на запись N слов (2*N байт) в ведомое устройство. Обратите 

внимание, что N может быть не больше 5. 
(3) Первый адрес связи: первый адрес данных, которые необходимо записать. Этот адрес 

не является фактическим физическим адресом, по которому хранятся данные, а 
представляет собой число, соответствующее данным. Каждый параметр управления, 
состояния и мониторинга этой серии преобразователей соответствует адресу связи. 
Подробные сведения см. в разделе «A2.5 Параметры связи». 

(4) Количество записанных слов: количество слов, записанных в ведомое устройство. 
(5) Количество записанных байтов: количество байтов, записанных в ведомое устройство = 

количество записанных слов * 2. 
(6) Запись данных 1~запись данных N: Данные, запрошенные для записи ведомым 

устройством. 
2. Обычное ответное сообщение ведомого устройства 
Таблица A-8 Формат нормального ответного сообщения ведомого устройства для кода 
команды 10H 

 

Адрес ведомого 
устройства 

Код команды Адрес связи Запись данных Код CRC 

 
1 байт 

 
1 байт 

2 байта 2 байта 2 байта 

Старший 
байт 

Младший 
байт 

Высший 
байт 

Младший 
байт 

Младший 
байт 

Старший 
байт 

 10H       
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(1) Адрес ведомого устройства и контрольная сумма CRC: см. таблицу A-2. 
(2) Код команды: 10H, совпадающий с кодом команды запроса хоста. 
(3) Первый адрес связи: соответствует первому адресу связи хоста. 
(4) Количество записанных слов: соответствует количеству записанных слов хоста. 
3. Сообщение об ошибке ведомого устройства 
Таблица A-9 Формат сообщения об ошибке ведомого устройства для кода команды 10H 

 

Адрес ведомого 
устройства 

Код команды Код ошибки Код CRC 

 
1 байт 

 
1 байт 

 
1 байт 2 байта 

Младший байт Старший байт 
 90H    

(1) Адрес ведомого устройства, контрольный код CRC: см. таблицу A-2. 
(2) Код команды: 90H, который является суммой 10H и 80H. 
(3) Код ошибки: Подробности см. в разделе «A2.4 Код ошибки». 
4. Пример: Запись пяти последовательных параметров, начиная с параметра f300. 
Сообщение запроса хоста: 01 10 03 00 00 05 0A 00 01 00 03 00 04 00 01 00 0B 9D AE 
(Предполагается, что установлены пять параметров: f300 = 1; f301 = 3; f302 = 4; f303 = 1; 
f304 = 11)  
Сообщение нормального ответа: 01 10 03 00 00 05 00 4E 
Сообщение об ошибке: 01 90 03 0C 01 (При условии, что настройка данных неверна)  
Таблица A-10 Описание кода ошибки 
Код ошибки Описание 
 

01 
Ошибка кода команды 
● В запросном сообщении был установлен код команды, отличный от 03H, 
06H или 10H. 

 
 

02 
Ошибка адреса связи 
● Адрес связи, к которому осуществляется доступ, не существует. 
● Регистр, соответствующий адресу связи, не допускает действие, 
требуемое текущим кодом команды. 

 
03 

Ошибка настройки данных 
● Записанные данные выходят за допустимый диапазон регистра. 
● Параметр в запросном сообщении установлен неверно. 

 
 

04 
Невозможно выполнить запрос хоста 
● Во время записи данных произошла ошибка. 
● В настоящее время регистр, соответствующий адресу связи, не 
позволяет выполнить действие, требуемое кодом команды. 

 
A2.3 Циклический контрольный суммарный индекс (CRC) 
Сообщения связи Modbus-RTU используют циклический избыточный контроль (CRC) для 
обнаружения ошибок передачи. 
Во время каждой связи отправитель вычисляет CRC-код для передаваемых данных в 
соответствии с правилами CRC и добавляет его к данным перед отправкой. При 
получении данных получатель пересчитывает CRC-код в соответствии с теми же 
правилами, исключая полученный CRC-код. Затем CRC-код сравнивается с полученным 
CRC-кодом. Если они не совпадают, передача данных считается ошибочной. 
Эта серия преобразователей использует правило CRC16 для проверки сообщений 
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последовательной связи. Каждый CRC-код состоит из 2 байт, содержащих 16-битное 
двоичное значение. Конкретный метод вычисления следующий: 
(1) Инициализируйте регистр CRC (16 бит) значением 0xFFFF; 
(2) Выполните операцию XOR над первым байтом сообщения (т. е. адресом ведомого 

устройства) и младшими 8 битами регистра CRC, а результат вычисления поместите 
обратно в регистр CRC; 

(3) Сдвиньте содержимое регистра CRC вправо на один бит и заполните старший бит 
нулем; 

(4) Проверьте сдвинутый бит после сдвига вправо: 
Если сдвинутый бит равен 0, повторите (3), то есть снова сдвиньте вправо на один бит; 
Если сдвинутый бит равен 1, выполните операцию XOR с регистром CRC и 0xA001 и 
поместите результат вычисления обратно в регистр CRC; 

(5) Повторяйте (3) и (4) до тех пор, пока сдвиг вправо не будет выполнен 8 раз, и 
выполните ту же обработку для всех 8-битных данных; 

(6) Повторите шаги (2) – (5) для обработки следующего байта в сообщении; 
(7) После того, как все байты в сообщении будут рассчитаны в соответствии с 

вышеуказанными шагами, содержимое регистра CRC будет представлять собой 
контрольный код CRC. 

После получения контрольного кода CRC в соответствии с вышеуказанным методом 
присоедините его к отправляемым данным и передайте. Протокол связи Modbus-RTU 
требует перестановки старшего и младшего байтов контрольной суммы CRC, что 
означает, что сначала отправляется младший байт, а затем старший. 
Программное обеспечение может вычислять контрольные суммы CRC с помощью 
таблицы или метода онлайн-вычисления. Метод таблицы быстрее, но данные таблицы 
занимают некоторое место. Метод онлайн-вычисления, с другой стороны, не требует 
данных таблицы, что экономит место, но занимает больше времени. В практических 
приложениях можно выбрать подходящий алгоритм в зависимости от конкретной 
ситуации. 

 
A2.4 Коды ошибок 
Когда подчиненное устройство не может выполнить запрос ведущего устройства, оно 
возвращает код ошибки, указывающий причину ошибки. Конкретное значение этих кодов 
ошибок подробно описано в таблице ниже. 
Таблица A-11 Описание кода ошибки 

 

Код ошибки Описание 
 

01 
Ошибка кода команды 
● В запросном сообщении установлен код команды, отличный от 03H или 
06H. 

 
 

02 
Ошибка адреса связи 
● Адрес связи, к которому осуществляется доступ, не существует. 
● Регистр, соответствующий адресу связи, не имеет права выполнять 
действие, требуемое текущим кодом команды. 

 
03 

Ошибка настройки данных 
● Записанные данные выходят за допустимый диапазон регистра. 
● Неправильно установлен параметр в сообщении запроса. 

 
 

04 
Невозможно выполнить запрос хоста 
● Во время записи данных произошла ошибка. 
● В настоящее время регистр, соответствующий адресу связи, не 
допускает действие, требуемое кодом команды. 
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A2.5 Параметры связи 
1. Параметры управления 
Редактирование параметров управления через последовательную связь позволяет 
настроить функции преобразователя, рабочую частоту, управление запуском и остановкой 
и т. д. 
(1) Основные параметры 
Основные параметры разделены на 10 групп (F0-F9), которые в основном управляют 
настройками функций преобразователя. Подробные пояснения и диапазоны значений см. 
в разделе «6. Параметры функций». 
Примечание: Адреса связи основных параметров соответствуют их соответствующим 
кодам отображения. Адрес связи, который не сохраняется при отключении питания, точно 
соответствует коду отображения; адрес связи, который сохраняется при отключении 
питания, не соответствует коду отображения, и старший бит F необходимо изменить на 0 
(ноль); 
Например: если код отображения параметра «Режим управления двигателем» равен 
f001, соответствующий адрес связи, который не сохраняется при отключении питания, 
равен 0xF001, а соответствующий адрес связи, который сохраняется при отключении 
питания, равен 0x0001; Например: если код отображения параметра «Режим остановки в 
импульсном режиме» равен f702, соответствующий адрес связи, который не сохраняется 
при отключении питания, равен 0xF702, а соответствующий адрес связи, который 
сохраняется при отключении питания, равен 0x0702; 
За исключением параметров в группе F0~F9, при преобразовании адресов нет 
необходимости менять F на 0, например: шестнадцатеричный адрес FA05 соответствует 
десятичному адресу 64005. 
(1) Слово управления коммуникацией (адрес связи: FA05) 
Таблица A-12 Подробное объяснение слова управления коммуникацией 

Бит Описание функции 0 1 По 
умолч. 

0 Импульсный Без импульсного режима Частота импульсов при 
нажатии 

0 

1 Вперед/Назад Вперед Назад 0 
2 Пуск/Останов Остановить Бег 0 
3 Спуск до остановки Без действия Остановка с заморозкой 0 
4 Аварийная остановка Без действия Аварийная остановка 0 
5 Сброс неисправности Без действий Сброс 0 

6 Настройка частоты через 
коммуникацию Отключить Включить 0 

7 Настройка команды через 
коммуникацию Отключить Включить 0 

8 Многоскоростной режим 1 ВЫКЛ ВКЛ 0 
9 Многоскоростной режим 2 ВЫКЛ ВКЛ 0 
10 Многоскоростной режим 3 ВЫКЛ ВКЛ 0 
11 Многоскоростной режим 4 ВЫКЛ ВКЛ 0 
12 Переключение параметров 

двигателя 
Параметры двигателя 1 Параметры двигателя 2 0 

13 Отключение PI-регулирования Управление PID включено Управление PID 
отключено 

0 

14 Переключение кривой 
ускорения/замедления 

Кривая 
ускорения/замедления 1 

Кривая 
ускорения/замедления 2 0 

15 Торможение постоянным током Без торможения 
постоянным током 

Начало торможения 
постоянным током 

0 
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(2) Настройка рабочей частоты связи (адрес связи: FA08)  
Таблица A-13 Настройка рабочей частоты связи 

Бит Описание функции По 
умолчанию 

 
0 

Данные рабочей частоты, установленные посредством связи: 
Шестнадцатеричная настройка: 50 Гц → (50 Гц) × 100 = 5000 → 
1388H. 
То есть, чтобы установить 50 Гц, необходимо записать 1388H в FA08. 

 
0 

(3) Настройки аналогового выхода связи (адрес связи: FA16)  
Таблица A-14 Настройки аналогового выхода связи 

Бит Описание функции Нижний 
предел 

Верхний 
предел 

По 
умолчанию 

0 Данные аналогового выхода для настроек 
связи (соответствующая функция 
аналогового выхода: 15) 

0 
(0000H) 

102 
(03FFH) 0 

2. Параметры мониторинга 
Считывая параметры мониторинга через последовательный интерфейс, можно 
просматривать рабочее состояние преобразователя. В следующей таблице описаны 
параметры мониторинга. 
Таблица A-15 Описание параметров мониторинга 1 

 

№ Адрес связи Описание функции Единица Примечание 
1 FD03 Рабочий статус в реальном 

времени 
- См. таблицу A-19 

2 FD12 Рабочая частота в реальном 
времени 

0,01 Гц  

3 FE18 Фактическая выходная частота 0,01 Гц  

4 FE09 Входное напряжение шины 
постоянного тока 

0,01  

5 FE10 Выходное напряжение 0,01  

6 FE08 Выходной ток 0,01  

7 FE20 Выходной крутящий момент 0,01  

8 FE29 Выходная мощность 0,01 кВт  

9 FE50 Скорость двигателя (расчетная) 1 об/мин  

10 FE11 Логический вход - См. таблицу A-17 
11 FE12 Логический выход - См. таблицу A-18 
12 FE30 Аналоговый вход AI1 (точность 10 

бит) 
- Диапазон (0-1023) 

13 FE31 Аналоговый вход AI2 (точность 10 
бит) 

- Диапазон (0-1023) 

14 FC39 Мониторинг неисправностей - См. таблицу A-20 
15 FA35 Процент заданного давления - См. таблицу 6-12 
16 FA36 Процент обратной связи давления - См. таблицу 6-12 
17 FE41 Номинальный ток 

преобразователя 
0,1  
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Таблица A-16 Описание параметров мониторинга 2 
 

№ Адрес связи Описание функции Единица Примечание 
1 E000 Рабочий статус в реальном 

времени 
- См. таблицу A-19 

2 E001 Рабочая частота в реальном 
времени 

0,01 Гц  

3 E002 Выходной ток 0,01 А Блок в 
соответствии с 

f534 
4 E003 Мониторинг неисправностей - См. таблицу A-20 
5 E004 Опорное значение PID   

6 E005 Обратная связь PID   

7 E006 Выходное напряжение В  

8 E007 Скорость двигателя (расчетная) 1  

9 E008 Выходной крутящий момент 0,01  

10 E009 Входное напряжение шины 
постоянного тока 

В  

11 E010 Входная мощность 0,01 кВт  

12 E011 Выходная мощность 0,01 кВт  

13 E012 Активная мощность на входе 
накопление 

Вт·ч  

14 E013 Накопление активной мощности на 
выходе 

Единицы в 
соответствии с 
параметрами 

 

14 E013 Накопление активной мощности на 
выходе 

f617 
подтверждено 

 

15 E014 Накопленное время работы H (час)  

16 E015 Логический вход - См. таблицу A-17 
17 E016 Логический выход - См. таблицу A-18 
18 E017 Аналоговый вход AI1 (точность 10 

бит) 
- Диапазон (0-1023) 

19 E018 Аналоговый вход AI2 (точность 10 
бит) 

- Диапазон (0-1023) 

Таблица A-17 Мониторинг состояния логического входа 
 

Адрес связи Описание функции 
FE11/FD01/E015 Мониторинг состояния логического входа 

Бит Описание 0 1 
0 Клемма LI1 ВЫКЛ ВКЛ 
1 Клемма LI2 ВЫКЛ ВКЛ 
2 Клемма LI3 ВЫКЛ ВКЛ 
3 Клемма LI4 ВЫКЛ ВКЛ 
4 Клемма LI5 ВЫКЛ ВКЛ 
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Адрес связи Описание функции 

5 Клемма LI6 ВЫКЛ ВКЛ 
6 Клемма LI7 ВЫКЛ ВКЛ 
7 Клемма LI8 ВЫКЛ ВКЛ 

8~13 Зарезервировано - - 
14 AI2 при использовании в 

качестве логического входа 
ВЫКЛ ВКЛ 

15 AI1 при использовании в 
качестве логического входа 

ВЫКЛ ВКЛ 

 
Таблица A-18 Мониторинг состояния логического выхода 

 

Адрес связи Описание функции 
FE12/FD02/E016 Мониторинг состояния логического выхода 

Бит Описание 0 1 
0 Реле T1 ВЫКЛ ВКЛ 
1 Реле T2 ВЫКЛ ВКЛ 
2 Реле T3 ВЫКЛ ВКЛ 
3 Зарезервировано - - 
4 Зарезервировано - - 
5 Зарезервировано - - 
6 Терминалы LO-CLO ВЫКЛ ВКЛ 
7 ВЕНТИЛЯТОР ВЫКЛ ВКЛ 

8-15 Зарезервирован - - 
 
Таблица A-19 Мониторинг рабочего состояния в режиме реального времени 

 

Адрес связи Описание функции 
FD03/E000 Мониторинг рабочего состояния в реальном времени 

Бит Описание 0 1 
0 Зарезервирован - - 
1 Неисправность Нет 

неисправностей 
Сработала 

2-8 Зарезервирован - - 
9 Вперед/Назад Вперед Назад 

10 Пуск/Останов Стоп Запуск 

11-15 Зарезервировано - - 
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Таблица A-20 Мониторинг неисправностей 
 

Адрес связи Описание функции 
FC39/E003 Мониторинг неисправностей 
Числовой Соответствующие неисправности Панель дисплея 

0000H Отсутствие неисправностей nerr 
0001H Перегрузка по ускорению e-01 
0002H Перегрузка по замедлению e-01 
0003H Перегрузка по постоянной скорости e-01 
0008H Потеря фазы входа e-41 
0009H Потеря фазы на выходе e-42 
000AH Перенапряжение ускорения e-11 
000BH Перенапряжение при замедлении e-11 
000CH Перенапряжение при постоянной скорости e-11 
000DH Перегрузка преобразователя e-21 
000EH Перегрузка двигателя e-22 
0010H Отключение при перегреве e-24 
0011H Аварийное отключение e-43 
0012H Ошибка EEPROM 1 (ошибка записи) e-31 
0013H Ошибка EEPROM 2 (ошибка чтения) e-31 
0014H Ошибка EEPROM 3 (внутренняя ошибка) e-31 
0018H Ошибка внешней связи e-33 
001AH Ошибка обнаружения тока e-34 
001EH Пониженное напряжение e-12 
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Пример: пример связи MODBUS 

Запуск связи MODBUS: адрес = 1; скорость передачи данных = 19200; 2 = четная 
парность 
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Приложение B: Выбор тормозного 
устройства/резистора 
Когда приводное устройство требует быстрого или точного замедления двигателя, 
необходимо использовать тормозной блок и тормозной резистор для сброса энергии, 
возвращаемой в шину постоянного тока, чтобы достичь требуемого тормозного момента 
и избежать чрезмерного повышения напряжения во время замедления, которое может 
повлиять на безопасную работу оборудования. Все преобразователи этой серии, модели 
3T0092B и ниже, имеют встроенные тормозные блоки, а модели 3T0115 и выше требуют 
использования внешнего тормозного блока. Когда требуется торможение, выберите 
соответствующий тормозной блок и тормозной резистор в зависимости от мощности 
преобразователя и конкретных условий эксплуатации. При нормальных условиях 
эксплуатации тормозной резистор можно выбрать в соответствии с конфигурациями, 
приведенными в таблице B-1. 
Таблица B-1 Руководство по выбору тормозного резистора 

 

 
Модель Тормозной блок Сопротивление тормоза 

Описание КОЛ-ВО ЗНАЧ. МОЩНОСТЬ КОЛ-ВО 
D39-3T04A1B  

 
 
 
 
 
 
 

 
ВСТРОЕННЫЙ 

1 750 Ом 80 Вт 1 
D39-3T05A5B 1 400 Ом 260 Вт 1 
D39-3T06A9B 1 250 Ом 260 Вт 1 
D39-3T09A5B 1 200 Ом 300 Вт 1 
D39-3T12A6B 1 150 Ом 390 Вт 1 
D39-3T18A5B 1 100 Ом 520 Вт 1 
D39-3T0025B 1 75 Ом 780 Вт 1 
D39-3T0032B 1 50 Ом 1040 Вт 1 
D39-3T0038B 1 40 Ом 1560 Вт 1 
D39-3T0045B 1 40 Ом 1560 Вт 1 
D39-3T0060B 1 20 Ом 6 кВт 1 
D39-3T0075B 1 20 Ом 6 кВт 1 
D39-3T0092B 1 13,6 Ом 9,6 кВт 1 
D39-3T0115  

 
 
Опционально 

1 13,6 Ом 9,6 кВт 1 
D39-3T0150 1 13,6 Ом 9,6 кВт 1 
D39-3T0180 1 13,6 Ом 9,6 кВт 2 
D39-3T0215 1 13,6 Ом 9,6 кВт 2 
D39-3T0260 1 13,6 Ом 9,6 кВт 2 
D39-3T0305  

CBU4160 1 4 Ом 30 кВт 1 
D39-3T0350 1 4 Ом 30 кВт 1 
D39-3T0380  

CBU4220 
1 3 Ом 40 кВт 1 

D39-3T0425 1 3 Ом 40 кВт 1 
D39-3T0480 1 3 Ом 40 кВт 1 
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Модель Тормозной 

блок 
Сопротивление тормоза 

Описание КОЛ-ВО ЗНАЧ. МОЩНОСТЬ КОЛ-
ВО 

D39-3T0530 
 

CBU4300 
1 4 Ом 30 кВт 2 

D39-3T0600 1 4 Ом 30 кВт 2 
D39-3T0650 1 4 Ом 30 кВт 2 
D39-3T0650G  

CBU4220 2 3 Ом 40 кВт 2 
D39-3T0725G 2 3 Ом 40 кВт 2 
D39-3T0860G CBU4300 2 2 Ом 60 кВт 2 
Примечание 1: Выберите значение и мощность тормозного резистора в соответствии с 
данными, предоставленными нашей компанией. 
Примечание 2: Мощность резисторов в приведенной выше таблице рассчитана на 
тормозной момент примерно 100 % и коэффициент использования торможения 10 %. 
Если требуется более высокий тормозной момент, можно соответствующим образом 
уменьшить номинальное сопротивление тормозного резистора и увеличить его 
мощность. 
Примечание 3: Для применений, требующих частого торможения, мощность тормозного 
резистора может потребоваться соответствующим образом увеличить в зависимости от 
конкретных условий эксплуатации. 



 

Приложение C: Сертификат 
соответствия и гарантийный талон 
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